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ATTENZIONE

SENECA non garantisce che tutte le specifiche e/o gli aspetti del prodotto e del firmware, ivi incluso,
risponderanno alle esigenze dell'effettiva applicazione finale pur essendo, il prodotto di cui alla presente
documentazione, rispondente a criteri costruttivi secondo le tecniche dello stato dell'arte.

L'utilizzatore si assume ogni responsabilita e/o rischio segnatamente alla configurazione del prodotto per il
raggiungimento dei risultati previsti in relazione all'installazione e/o applicazione finale specifica.

SENECA, previ accordi al caso di specie, puo fornire attivita di consulenza per la buona riuscita dell'applicazione
finale, ma in nessun caso puo essere ritenuta responsabile per il buon funzionamento della stessa.

Il prodotto SENECA ¢ un prodotto avanzato, il cui funzionamento € specificato nella documentazione tecnica
fornita con il prodotto stesso e/o scaricabile, anche in un momento antecedente all’'acquisto, dal sito internet
www.seneca.it.

SENECA adotta una politica di continuo sviluppo riservandosi, pertanto, il diritto di effettuare e/o introdurre -
senza necessita di preavviso alcuno — modifiche e/o miglioramenti su qualsiasi prodotto descritto nella presente
documentazione.

Il prodotto quivi descritto pud essere utilizzato solo ed esclusivamente da personale qualificato per la specifica
attivita ed in conformita con la relativa documentazione tecnica avendo riguardo, in particolare modo, alle
avvertenze di sicurezza.

Il personale qualificato € colui che, sulla base della propria formazione, competenza ed esperienza, € in grado
di identificare i rischi ed evitare potenziali pericoli che potrebbero verificarsi nell’utilizzo di questo prodotto.

| prodotti SENECA possono essere utilizzati esclusivamente per le applicazioni e nelle modalita descritte nella
documentazione tecnica relativa ai prodotti stessi.

Al fine di garantire il buon funzionamento e prevenire l'insorgere di malfunzionamenti, il trasporto, lo stoccaggio,
linstallazione, 'assemblaggio, la manutenzione dei prodotti SENECA devono essere eseguiti nel rispetto delle
avvertenze di sicurezza e delle condizioni ambientali specificate nella presente documentazione.

La responsabilita di SENECA in relazione ai propri prodotti & regolata dalle condizioni generali di vendita
scaricabili dal sito www.seneca.it.

SENECA e/o i suoi dipendenti, nei limiti della normativa applicabile, non saranno in ogni caso ritenuti
responsabili di eventuali mancati guadagni e/o vendite, perdite di dati e/o informazioni, maggiori costi sostenuti
per merci e/o servizi sostitutivi, danni a cose e/o persone, interruzioni di attivita e/o erogazione di servizi, di
eventuali danni diretti, indiretti, incidentali, patrimoniali € non patrimoniali, consequenziali in qualsiasi modalita
causati e/o cagionati, dovuti a negligenza, imprudenza, imperizia e/o altre responsabilita derivanti
dall'installazione, utilizzo e/o impossibilita di utilizzo del prodotto.

Supporto tecnico supporto@seneca.it
Informazioni sul prodotto commerciale@seneca.it

Questo documento € di proprieta di SENECA srl.
La duplicazione e la riproduzione sono vietate, se non autorizzate.
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1. INTRODUZIONE

/A ATTENZIONE!

Questo manuale utente estende le informazioni dal manuale di installazione sulla configurazione del
dispositivo. Utilizzare il manuale di installazione per maggiori informazioni.

/A\ ATTENZIONE!

In ogni caso, SENECA s.r.l. oi suoi fornitori non saranno responsabili per la perdita di dati / incassi o
per danni consequenziali o incidentali dovuti a negligenza o cattiva/impropria gestione del dispositivo,
anche se SENECA é ben consapevole di questi possibili danni.

SENECA, le sue consociate, affiliate, societa del gruppo, i suoi fornitori e rivenditori non garantiscono
che le funzioni soddisfino pienamente le aspettative del cliente o che il dispositivo, il firmware e il
software non debbano avere errori o funzionare continuativamente.

2. DISPOSITIVI SERIE ZE-P
| dispositivi I/O della serie ZE-P supportano il protocollo Profinet 10.
21. INFORMAZIONI RELATIVE AL PROTOCOLLO PROFINET IO

Tipo di protocollo: Class A Device, Cyclic Real-time (RT) and Acyclic Data

Il dispositivo é stato testato con | seguenti PLC:
SIEMENS S7 1200 revisione firmware 4.3 (Tia Portal 16)
CODESYS Runtime 3.5 (Codesys 3.5)

2.2. ZE-2Al-P | ZE-4DI-2Al-2DO-P

Il dispositivo permette I'utilizzo di 2 canali analogici configurabili singolarmente in tensione o corrente

CODICE PORTE ETHERNET
ZE-2AI-P 1 PORTA 10/100 Mbit
ZE-4DI-2A1-2DO-P 1 PORTA 10/100 Mbit

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VLR
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2.21. TEMPO DI AGGIORNAMENTO DEGLI INGRESSI ANALOGICI

Il tempo di campionamento & un parametro modificabile da configurazione hardware del Master Profinet 10 ed
€ unico per entrambi i canali.

Il range di valori possibili varia da 10 ms a 300 ms a step di 1 ms.

Considerando che i canali in totale sono 2, il tempo di aggiornamento della misura di un singolo canale € il
doppio del tempo di campionamento impostato.

In funzione del tempo di campionamento impostato i tempi di aggiornamento della misura rilevati (con tempo di
aggiornamento del profinet 2ms) sono riportati nella tabella seguente:

SAMPLING TIME REAL PROFINET REFRESH
CONFIGURATION FOR TIME PER CHANNEL
CHANNEL 1 AND 2
10 ms About 60 ms
20 ms About 80 ms
40 ms About 120 ms

2.2.2. RISOLUZIONE E STABILITA’ DI MISURA DEGLI INGRESSI ANALOGICI

La risoluzione del convertitore analogico digitale (ADC) dipende dal tempo di campionamento impostato, in
particolare:

Se il tempo di campionamento del canale & < 150 ms I'ADC & impostato con una risoluzione di 12 bit

Se tempo di campionamento del canale & >= 150 ms 'ADC & impostato con una risoluzione di 16 bit

Oltre alla risoluzione della misura € da tener presente che maggiore € il tempo di campionamento e minore € la
stabilita della misura.

23. ZE-SG3-P

Il dispositivo permette I'utilizzo di un canale analogico per celle di carico a estensimetro (strain gauge) e 2 canali
digitali singolarmente configurabili come ingresso o uscita.

CODICE PORTE ETHERNET
ZE-SG3-P 1 PORTA 10/100 Mbit

La misura ¢ effettuata con la tecnica a 4 o 6 fili.
Il dispositivo € dotato di un nuovo filtro anti rumore sviluppato appositamente per ottenere un rapido tempo di
risposta.

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VLR
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2.3.1. CONNESSIONE ALLA CELLA DI CARICO

E possibile connettere il convertitore alla cella di carico in modalita 4 o 6 fili.
La misura a 6 fili & preferibile ai fini della precisione della misura.
L’alimentazione alla cella di carico viene fornita direttamente dal dispositivo.

2.3.2. CONNESSIONE ALLA CELLA DI CARICOA 406 FILI

Una cella di carico pud avere un cavo a quattro o a sei fili. Un cavo a sei fili oltre ad avere le linee di +/- excitation
e +/- signal ha anche le linee di +/- sense. E fraintendimento comune pensare che I'unica differenza tra le celle
di carico a 4 o 6 fili sia la possibilita delle ultime di misurare la tensione effettiva alla cella di carico. Una cella di
carico € compensata per lavorare entro le specifiche in un certo range di temperatura (solitamente -10 - + 40 °C).
Poiché la resistenza del cavo € funzione della temperatura, la risposta del cavo ai cambiamenti di temperatura
deve essere eliminata. Il cavo a 4 fili & parte del sistema di compensazione della temperatura della cella di
carico. La cella di carico a 4 fili & calibrata e compensata con collegata una certa quantita di cavo. Per questo
motivo non bisogna mai tagliare il cavo di una cella di carico a 4 fili. Il cavo di una cella a 6 fili, invece, non &
parte del sistema di compensazione della temperatura della cella di carico. Le linee di sense sono connesse ai
terminali di sense di ZE-SG3-P, per misurare e regolare la tensione effettiva della cella di carico. Il vantaggio di
usare questo sistema “attivo” € la possibilita di tagliare (o estendere) il cavo della cella di carico a 6 fili a qualsiasi
lunghezza. E da considerare che una cella di carico a 6 fili non raggiungera le prestazioni dichiarate nelle
specifiche se non si utilizzano le linee di sense.

2.3.3. VERIFICA DEL FUNZIONAMENTO DELLA CELLA DI CARICO

Prima di iniziare la configurazione del dispositivo & necessario verificare la correttezza dei cablaggi e I'integrita
della cella di carico.

2.3.3.1. VERIFICA CABLAGGI CON MULTIMETRO DIGITALE

Per prima cosa € necessario verificare con il manuale della cella di carico che tra i cavi +Excitation e —Excitation
vi siano presenti circa 5V DC. Se la cella é a 6 fili verificare che la stessa tensione si misuri anche tra +Sense e
-Sense.

Ora lasciare la cella a riposo (senza la tara) e verificare che la tensione tra i cavi +Signal e —Signal sia attorno
al\V.

Ora sbilanciare la cella applicando una forza di compressione verificando che la tensione tra i cavi +Signal e -
Signal aumenti fino al raggiungimento del fondo scala (se possibile) dove si misureranno circa:

5*(sensibilita cella) mV.

Ad esempio se la sensibilita della cella dichiarata € di 2 mV/V si dovra ottenere 52 =10 mV.

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VLR
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Nel solo caso di misura bipolare (compressione/trazione) € necessario sbilanciare completamente la cella anche
in trazione, in questo caso tra i cavi +Signal e -Signal si dovra misurare lo stesso valore ma con il segno
negativo:

-5%(sensibilita cella) mV.
2.3.4. COLLEGAMENTO DI PIU’ CELLE DI CARICO IN PARALLELO

E possibile collegare fino ad un massimo di 8 celle di carico (e comunque senza mai scendere sotto gli 87 Ohm
minimi).

E quindi possibile connettere:

NUMERO CELLE DI CARICO IN PARALLELO
IMPEDENZA DELLA MASSIMO NUMERO DI CELLE COLLEGABILI IN PARALLELO
CELLA DI CARICO
DICHIARATA
[Ohm]
350 4
1000 8

Per il collegamento di 4 celle di carico Seneca raccomanda I'utilizzo del prodotto SG-EQ4.

Per collegare in parallelo 2 o piu celle a 4 fili con la junction Box SG-EQ4 utilizzare il seguente schema:

r-——-—=-=-=-=-=== I r-——-—=-=-=-=-=-= I
. | ' |
| | f |
| | T I
' : ' |
' I ' |
| | | |
| LCl [ |
R — e e s e e e e I I
| |
I —————
Fr==—=—=-=-==-=- [ ' | !
| : | ' | |
1 . I + Excitation , |
' 1 ! py | - Excitation |
! 1 | o - + bl.lt ' |
I 1 I 1 - %t '
l L I . T l l
| | '
| I | | 1
I LCl I Junction Box | I 7EsG3 :
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Per collegare in parallelo 2 o piu celle a 6 fili con la Junction Box SG-EQ4 utilizzare il seguente schema:

Y t e [
I .
1 T |
! o T 1 I
: [T 11 T |
, | | I
: I I I
: I I I
: LCi ! [
---------- I I
I I
I I - - -
o i i M Bl . Lo ] + Sense r '
( X \ ® . -Sense | 8 '
I -~ : ® .+ Excitation ! |
| P Sl X ® "_-Excitation | |
I | v . I + Out | |
| | J o | - Out 1 |
I ! | | |
: ' | ' ! I
| LC1 . Junction Box | y S
__________ l e s s e - - - - - A —

Per maggiori dettagli si rimanda al manuale dell'accessorio Junction Box SG-EQ4.

2.3.5. TRIMMING DELLE CELLE DI CARICO A 4 FILI

La figura sottostante mostra uno schema di tre celle di carico trimmate.

+ Excitation

- Excitation

‘ ‘— + Output

L 2 L 2 - Output

Un resistore variabile, indipendente dalla temperatura, o un potenziometro tipicamente da 20 Q € inserito nel
cavetto + excitation di ciascuna cella di carico. Ci sono due modalita per trimmerare le celle di carico. Il primo
metodo & di regolare i potenziometri per tentativi spostando i pesi di calibrazione da un angolo ad un altro. Tutti

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY

BE REPRODUCED WITHOUT PRIOR PERMISSION. www.seneca.it Doy SILaNEHAl Page 10




@ SENECA® Manuale Utente SERIE ZE-P

| potenziometri devono essere regolati in modo da impostare la massima sensibilita per ogni cella, ruotandoli
tutti completamente in senso orario. Poi una volta localizzato I'angolo con I'uscita piu bassa, si agisca sui trimmer
delle altre celle fino ad ottenere lo stesso valore minimo dell'uscita. Questo metodo pud essere molto lungo,
soprattutto per scale di grande ampiezza dove l'uso di pesi di test agli angoli non & molto pratico. In questi casi
il secondo metodo, piu adatto, € quello di “pre-trimmerare” i potenziometri usando un voltmetro di precisione
(almeno 4 1/2 cifre). Si puo utilizzare la seguente procedura:

1) Determinare I'esatto rapporto mV/V di ciascuna cella di carico, riportato nel certificato di calibrazione della
cella stessa.

2) Determinare I'esatta tensione di eccitazione (excitation) fornita dall'indicatore/misuratore (ad esempio Z-SG),
misurando questa tensione con il voltmetro (per esempio 10.05 V).

3) Moltiplicare il valore piu basso di mV/V trovato (punto 1) per la tensione di eccitazione (punto 2).

4) Dividere il fattore di trimming calcolato nel punto 3 per il valore di mV/V delle altre celle di carico.

5) Misurare e regolare la tensione di eccitazione delle altre tre celle di carico tramite il rispettivo potenziometro.
Verificare i risultati ed effettuare un aggiustamento finale spostando un carico di test da angolo ad angolo.

2.3.6. PULSANTE PS1

Il pulsante PS1 & posizionato a fianco del dip switch SW2. Se premuto per alcuni secondi permette di acquisire
la Tara (la stessa funzione & possibile dal registro comando e da ingress digitale).

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VTR
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3. DIP SWITCH

A\ATTENZIONE!

LE IMPOSTAZIONI DEI DIP SWITCH VENGONO LETTE SOLO IN FASE DI AVVIO. AD OGNI
VARIAZIONE E NECESSARIO UN RIAWVIO.

3.1.  SIGNIFICATO DEI DIP SWITCH PER IL MODELLO ZE-2AI-P/ZE-4DI-2Al-2DO-P

DIP1 DIP2 SIGNIFICATO
OFF OFF Funzionamento Normale: Il dispositivo carica la configurazione dalla flash.
ON ON Porta il dispositivo alla configurazione di fabbrica:
Con indirizzo IP 192.168.90.101
OFF ON Disabilita I'accesso al Web server
ON OFF Riservato

/A\ATTENZIONE!

PER AUMENTARE LA SICUREZZA DEL DISPOSITIVO DISABILITARE IL WEBSERVER TRAMITE | DIP
SWITCH

3.2.  SIGNIFICATO DEI DIP SWITCH PER IL MODELLO ZE-SG3-P

| dip switch da 1 a 8 di SW1 non sono utilizzati e devono essere impostati sempre nello stato “OFF”.

A\ATTENZIONE!

| DISPOSITIVI VENGONO FORNITI SENZA UN INDIRIZZO IP (0.0.0.0).

POSSONO QUINDI ESSERE INSERITI PIU’ DISPOSITIVI NELLA STESSA RETE PROFINET
ED INDIVIDUATI TRAMITE SCAN DELLA RETE PROFINET STESSA

PER IMPOSTARE UN INDIRIZZO IP (AD ESEMPIO PER ACCEDERE AL WEBSERVER O PER
CONNETTERSI AL TOOL SENECA DISCOVERY DEVICE) UTILIZZARE L’AMBIENTE PROFINET DI
CONFIGURAZIONE OPPURE FORZARE L'INDIRIZZO 192.168.90.101 CON L’APPOSITO DIP SWITCH

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VTR
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II significato dei dip SW2 & il seguente:

DIP 3 e DIP 4 sono da impostare sempre in stato OFF e la loro funzione € RESERVED.
Per quanto riguarda i DIP1 e DIP2 si faccia riferimento alla seguente tabella:

DIP1 DIP2 SIGNIFICATO
OFF OFF Funzionamento Normale: Il dispositivo carica la configurazione dalla flash.
ON ON Porta il dispositivo alla configurazione di fabbrica:
(Con indirizzo IP 0.0.0.0) In questo caso il led STS iniziera a lampeggiare ad indicare
che il dispositivo non ha un indirizzo IP configurato.
OFF ON Disabilita 'accesso al Web server
ON OFF

Forza l'indirizzo IP del dispositivo sul valore standard dei prodotti ethernet SENECA:
192.168.90.101

/A\ATTENZIONE!

PER AUMENTARE LA SICUREZZA DEL DISPOSITIVO DISABILITARE IL WEBSERVER TRAMITE | DIP
SWITCH

4. WEBSERVER

A\ATTENZIONE!

PRIMA DI ACCEDERE AL WEBSERBER SCONNETTERE IL DISPOSITIVO DALLA RETE PROFINET

A\ATTENZIONE!

ALCUNI MODELLI VENGONO FORNITI SENZA UN INDIRIZZO IP (0.0.0.0).
PER IMPOSTARE UN INDIRIZZO IP (AD ESEMPIO PER ACCEDERE AL WEBSERVER O PER
CONNETTERSI AL TOOL SENECA DISCOVERY DEVICE) UTILIZZARE L’AMBIENTE PROFINET DI
CONFIGURAZIONE OPPURE FORZARE L'INDIRIZZO 192.168.90.101 CON L’APPOSITO DIP SWITCH

Lo scopo principale del webserver & quello di:

-Configurare il nome profinet del dispositivo senza I'utilizzo di un ambiente di sviluppo esterno (Tia Portal,
Codesys...)

-Permettere I'aggiornamento firmware del dispositivo

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VTR
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41. ACCESSO AL WEBSERVER

L’accesso al webserver avviene tramite I'utilizzo di un browser web digitando direttamente l'indirizzo ip del
dispositivo.

Al primo accesso verra richiesto lo username e la password.
| valori di default sono:

User Name:  admin
Password: admin

/A\ATTENZIONE!

A SECONDA DEL MODELLO DI DISPOSITIVO E DEL FIRMWARE INSTALLATO NEL DISPOSITIVO
POTREBBE ESSERE NECESSARIO AGIRE NEI DIP SWITCH PER UTILIZZARE IL WEBSERVER

A\ ATTENZIONE!

AL PRIMO UTILIZZO L’INDIRIZZO IP DEL DISPOSITIVO NON E IMPOSTATO (0.0.0.0), IN QUESTA
SITUAZIONE NON SARA’ POSSIBILE ACCEDERE AL WEBSERVER

A\ATTENZIONE!

DOPO IL PRIMO ACCESSO CAMBIARE USER NAME E PASSWORD AL FINE DI IMPEDIRE L’ACCESSO
AL DISPOSITIVO A CHI NON E AUTORIZZATO.

a ) SwarhowF & 1deal Gas Lo 1@l et o ! Vi

Status.
—

Setup

w2, =3

Input Twl_l
Output Test
P2P Client

s

P2P Server
o]

/A\ATTENZIONE!

SE | PARAMETRI DI ACCESSO AL WEBSERVER SONO STATI SMARRITI E NECESSARIO RIPORTARE
IL DISPOSITIVO ALLA CONFIGURAZIONE DI FABBRICA

A\ATTENZIONE!

EVITARE DI INSERIRE CARATTERI SPECIALI NEL NOME PROFINET DEL DISPOSITIVO

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VTR
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5.  ESEMPIO DI CREAZIONE DI UN PROGETTO CON PLC SIEMENS
(TIA PORTAL 16)

Creiamo un nuovo progetto:

J4 Siemens - C:\Users\Laboratorio_iot\Documents\Automation\Test Prj\Test_Prj

Mudl'ﬁ(a Visualizza Inserisci  Online  Strumenti  Tool Finestra 7
LI Ev!r;g Collega online ¥ Inte

Apri... Cerl+0

Migrazione progetto...

Chiudi Carl+w

Elimina progetto... Ctri+E =y
E Salva Ctrl+3

Salva con nome Crrl+Maiusc+5

Archivia_

Serverdi progetti »
¥ card Readerimemoria USE »
S File della memorycard »

Awvia controllo di base della coerenza

C:lWsersiLaboratorio_iotiDocurnen. \Test_Prj
C:lWsersiLaboratorio_iotliDocumn . \Progetto?

ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY : VLR
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5.1.  INSTALLAZIONE DEL FILE GSDML

Installiamo il file GSDML del prodotto Seneca (€ possibile ottenere il file nella pagina web del dispositivo nel sito
www.seneca.it):

74 Siemens - C:\Users\Laboratorio_iot\Documents\Automation\Test_Prj\Test_Prj

Frogetto  Modifica Visualizza Inserisci  Online  Strumenti | Tool  Finestra  ?

5 [} H sehvaprogette & M Gzl 05} X ) ¥ Impostazion

Support package

Dispositivi : =
via Automation Lic lanager

et
i |

line ¥ Interrompi collegamenta

ﬂ Visualizza testo di riferimento

LL| Biblioteche globali

¥ ] Test_Prj
ﬁb'f\,ggiungi nuovo dispositivoe
ﬂﬂ'h Dispositivi & Reti
» E Dispositivi non raggruppati
» 5% Impostazioni Security

» 38 Funzioni oltre i limiti del PLC
P -

Puntiamo alla directory dove é presente il file € premiamo OK, successivamente comparira I'elenco dei file GSD
presenti nella cartella:

Gestione file di descrizione dispositivo

GSD installati GSD nel progetto

Percarso di origin| C:lUsers\Laboratorio_iotiDesktop TEST_PROFINET | [=]

Contenuto del percorso importato

E File Wersione Lingua Stato Informazioni

v GSDML2 2-SENECARIGDIBDO2.. V2.2 Inglese Non ancora installato

(<] i |
Cancella | r Installa 1 | Annulla |

Facciamo click, quindi, su "installa".
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5.2.  INSERIMENTO DEL PLC SIEMENS NEL PROGETTO

Ora inseriamo il PLC Siemens (nel nostro esempio un SIEMATIC S7 1200), premiamo su "Aggiungi nuovo
dispositivo...":

Progetto  Modifica  Visualizza Inserisci  Online  Strumenti  Tool Finestra 7
Gf (W sehvaprogetto &: ¥ = B X D2 &

Navigazione del progetto

=
E3
=
L
L1}
&
o
3
2
L]
y
i
3
3

¥ | ] Test_Prj
ﬁ Aggiungi nuovo dispositivo
EE?J Dispositivi & Reti
] % Dis positivi non raggruppati
] E:’. Impostazioni Security
] E Funzioni oltre i limiti del PLC
] ii Dati comuni
»
»

I—j]] Informazioni sul documento
'“_;g Lingue & Risorse
Accessionline

Card Readerimemoria USB

Aggiungi nuovo dispositivo

Nome dispositivo:

[PLC_1

~ [ Controllori Dispositivo:
~ [l 5IMATIC 57-1200
~ g cPU

» [ CPU 1211C ACIDCIRIY
» h CPU 1211C DODCIDC
» [l CPU 1211C DCIDCIRlY
» (i CPU 1212C ACIDCIRIY
D vﬁCPU12‘I 2C DoipCioC
[l B6ES7 212-1AD30-0XE0
HMI [l 5E57 212-14E31-0XB0 Versione: Va3 <]
[l B6ES7 212-1AE40-0XB0
—— » [l CPU 1212C DCIDCIRlY Deserizione:
g » [l CPU 1214C ACIDCIRly Mernoria di lavoro 75KB; alimentazione DC24V

s o con DI8 x DC24V SINKISOURCE, DQ6 xDC24V e
b LI CPU 1214C DCDCIDC - . .
Al2 on board; 4 contatori veloci (ampliabili con

[>]

Controllori

CPU 1212C DCIDCIDC

N® diarticolo: |6E57 212-1AE40-DXBO |

) ) » [ cPu 1214C DODCIRly signal board digitale) e 4 uscite a impulsi on
Sistemi PC » 5 CPU 1215C ACIDCIRly board; signal board d!ampliamento_degli 1i0 on
s mcru iscoononc | | boeifne 3 maddpers comuntsons
» [l cPU 1215C DCDCIRlY ampliamento degli I/0; interfaccia di
» 5 CPU 1217€C DCIDCIDC programmazione PROFINET, comunicazione HMI
e edaPLCa PLC
ALL RIGHTS RESERVED. NO PART OF THIS PUBLICATION MAY H - M- Uz
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Confermiamo e otteniamo l'inserimento del PLC nel rack:

&% Vista topologica | g Vis
dr oo sta generale dispos
5 ¥ .. modulo Posto . |Indifizzo | Indirizzo Q  Tipo N di articolo
Lmestrj 03
I Aggiungi nuovo dispositivo T
oy Dispositivi & Reti o
~[m et icruTz12c Donang - R 1 CPU1212CDCIDCIDC  6ES7 212-1AE40-0XBO0
¥ configurazione dis positivi 0180Q 6.1 o = g 018DQ6
W/ Online & Diagnestica e = T B
» Il Blocchi di programma 03 102 01 2 3 s
» [ oggetti tecnolegici Telzio di mentagg... HsC1 116 HC
e e LK e
» L] Tipi di dati PLC = — .
» [ Tabell di controllo e di brzamento et e e
1L N HSC_5 120 HSC
» [ig Backup online Py =29 1o . Hse
» (S Tsces Pulse_1 132 1000..10... Generatore di impulsi (...
» [ Dati proxy dei dizpositivi Pulse_2 133 1002..10... Generatore di impulsi t..
=l inforsiafonssul pisgiarna Fulse_3 132 1004..10.. Generatore di impulsi (..
N ;‘::E:“:‘E:I“‘ Elizenalzonsloeg Pulse_4 135 1006..10... Generatore di impulsi (...
» Interfaccia PROFINET1  1X1 Interfaccia PROFINET
» [k Dispositivi non raggruppati 5
» 55 Impostazioni Security 5
» [38 Funzioni oltre i limiti del PLE
» [§§ Dati comuni
» [5]) Informazieni sul decumento
» [@ Lingue & Risorse
[y Accessionline <] p — Al M
[ Card Readerimemoria UsB T T

Ora clicchiamo sul PLC e selezioniamo Interfaccia Profinet -> Indirizzi Ethernet:

Test Prj » PLC_1[CPU 1212C DUDCUDC]

Vista generale disposi
2| ... | Module

Telaio di montagg.-

~ FLC1
DIBIDQ 6_
A2

8 HSC_1
HsC_2
HSC_3
HSC 4.
HSC_5
HSC_6
Pulse_1

Pulse_2

£

<L)

|| Generale | Variabile 10 [ Costanti disistema | Testi |

~ Generale

Informazioni sul progetto
Informazione catalogo Interfaccia collegata a
Identification & Mainten...

Somme di controllo / Sotterete: | Non collegata in rete

Generale

Indirizzi Ethernet
. Protocollo IP

Sincronizzazione dell'ora

Ll & EEETEs ® Imposta indirizzo IF nel progetto

} Opzioni avanzate

Accesso al server web Indirizzo IP: | 192 . 168 .0 .1

» DIBDQ 6
A2
b Contatori veloci (HSC)

Maschera di
softorete: | 255 . 255 . 255 .

[ utilizza router
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Ora Impostiamo I'IP che desideriamo (nel nostro caso 192.168.90.44) e la sottorete del PLC:

§[PLC_TICPU 1212C] =i J Vista generale dispositivi
¥¢ . Modulo f
103 102 2 3 IEI
Telaio di montagg...
v PLC_1
DI BIDQ 6_1
A A2 1
b HsC_1
~ HSC_2
HsC_3
HsC_4
HsC_5
HSC_6
Pulze_1
Pulse_2
] [>][100% 1 —5— & <]
enerale || Variabile 10 || Costanti di sistema || Testi |
ienerale [~ L
L = | Indirizzi Ethemet
Informazicni sul progetto
Informazicne catalogo Interfaccia collegata a
Identification & Mainten...
Somme di controllo Sottorete: | FMIIE_1
1terfaccia PROFINET [x1] | Inserisci nuova sottorete
Generale
Indirizzi Etherne
— Protocollo IP
Sincronizzazione dell'ora
[rily d RrE e mEaiE e Imposta indirizzo IP nel progetto
+ Opzioni avanzate E -
Accesso al server web i Indirizzo IP: | 192 . 168 . 90 _ 44
18iDQ 6 C Maschera di
12 i sottorete:
‘ontatori veloci (HSC) D Utilizza router

Ora passiamo alla vista di rete:

T4 Siemens - C:\Wsers

Test_Priifest_Prj

Online  Stumenti  Tool Finestra 7

Cf (bl sahmprogena Z X 1z 3 X e s 5 G B G 9 collegaonline ¥ interompi collegementocnline Sy IR 3¢ ] ] [ L]

£

|| Dispositivi

= [ ALC_1 [CPU 121 2C DCDGDC]

Totally Integrated Autom:
P

[ Vista topologica Vista di rete | [IY Vista dispos

et P
W Aagiungi nuove dispesitva
s Dizpositivi 2 Reti e

I Configurazione dis positivi

% Online & Disgnoztice
+ g Blocehidi progrararma
» [ Oggeti tecnologici
+ [ Sorgenti esteme
+ L@ Varabil PLC

5| ¥ |5 collegeinres) 13 collegamenti legame A =

PNAE_1

cPuTZI2C

[ EEEY =]

Vista generale di rete

¥4 Dispositiva

> 571200 station_1

LT

| Collegamenti

| Comunicazione 10 | veHl | TeleControl |

Tipa Indirizza nella so... Sotiol Sistema mi
571200 stavion

CPU 1212€ DEIDCIDE
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5.3. INSERIMENTO DELL’IO PROFINET SENECA

Sulla destra selezioniamo "Catalogo Hardware" e poi sotto "Ulteriore apparecchiatura da campo" ->PROFINET
IO -> 1/0 -> Seneca R-Series-> Modulo di intestazione (nell’'esempio & riportato un dispositivo R-16DI-8DO):

Opzioni
O
v | Catalogo
| ][t
[fitro Froflo: [ Turi [] ]
» (il Rileva e contralla

» [ Periferia decentrata
¥ [ Alimentazione e distribuzione della corrente
3 rj'] Apparecchiature da campo
~ [ Ulteriori apparecchisture da campo -
3 ’—\jl Ulteriori dispositivi Ethernet
~ [ PROFINETIO
] rf]l Drives
» [ Enceders
» [ Gateway
~[m@uo
» [ Advantech Co., Ltd
» rf]l LAUMAS Elettronica Srl
» [ rt-labs
- rf]l Seneca S.RL.
~ [ Seneca Rseries Devices
» [ Module /
~ [ Modulo di intestazione
N - e et 0 m
» [l SIEMENS AG
» [l Sensors [w]
v | Informazione

alempiey obojezey [

WpIo il eunuo 1001 (<l

awaronain (— 1

I ~
Dispositivo: had
-
= =l
RN Ethernet IO

ne diarticolo: | v IR |

(GSDMLV2.2 -SENECAR

Versione:

Descrizione:

- 1© module
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Trascinare il dispositivo sulla vista di rete:

nline  Strumenti  Tool Finestra 7
XK s 30 E R S collegaonline ¥ interompi oniine  gp A B ¥ 4 1] [=
Test_Prj » Dispositivi & Reti

Totally Integrated Au

& Vista topologica [gh, Vista di rete  [[f Vista d
|2 2 |r¢ coegainrere| 1 Collegamento HM RN | ;1 [OF =1 ] Vista generale di rete | Collegamenti | Comunicazione 10 | VPN [ TeleControl
¢ pispasitivo Tipe Indirizze nella so.. | Sortorete sistel
¥ 57-1200 station_1 57-1200 station
= o S Era o
Non asseqnato » - A chernetii0
i
to
- G N —a s el 1 B 5
|8 Proprieta  [*4} Informazioni |12 Diagnostica
[ Generale |

Ora lo associamo al PLC facendo click con il tasto sinistro del mouse su "Non assegnato" e poi selezioniamo il
PLC:

PLC_1 I
CPU 1212C - e u
Mop AccARnnatn

— Seleziona 1O Controller
PLC_1.Interfacda PROFIMET 1

PM/IE_1

PLC_1 r
CPU 1212C - e ’
FLC_1
[
H
H

------- PLC_1_PROFINET IO-5yste__.
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Ora facciamo click due volte sul dispositivo Seneca e andiamo a configurare anche qui l'indirizzo IP (ad esempio

192.168.90.48):
—
-

i [] [>][100% Fl —9— & [<]
I

Generale || Variabile 10 || Costanti di sistema || Testi |
r Generale

Indirizzi Ethemet

Informazicni sul cataloge

r Interfaccia PROFINET [X1] Interfaccia collegata a
Generale
Indirizzi Ethernet Sottorete: | PMIIE_1

w Opzioni avanzate |

Opzioni dell'interfaccia
* Impostazioni Realtime
Cicle 10
 Port 1[X1P1]
Generale

Protocollo IP

Indirizzo IP: | 192 . 168 . 90 48

Collegamenta porta Maschera di sottorete: | 255 _ 255 _ 255 _ 0

Opzioni delle porte sincronizza le impostazioni di router co

~ Port 2 [X1 P2]

[ utilizza reuter

S

Collegamento porta

Opzioni delle porte

In Profinet i dispositivi vengono individuati dal loro nome quindi tasto destro sopra il dispositivo Seneca e
selezioniamo la voce "Assegna nome al dispositivo"

/A ATTENZIONE!

EVITARE DI INSERIRE CARATTERI SPECIALI NEL NOME PROFINET DEL DISPOSITIVO
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» PND

Ila micro memory card
Culex
100% (2| cop culsc
- & Ctrl+v
P PR Canc
[ variabile 10| Costanti di sistema | Te
. Indirizzi Ethemet
7i sul cataloge
SFINET[¥1] Interfaccia collegata a ¢
»
emet Settore crlk
anzate - ‘-
culep
dellinterfaccia -
zioni Realtime
Protocollo IP
1o T —
1P 2
! Indirizzo 1
rale 2
gamento porta Maschera di sottore stalogo
ani delle porte ller
ette di sigle
1P2]
I : g Proprieta ft+I
e s
gamento perta
ani delle porte

Effettuiamo lo scan della rete con "Aggiorna elenco" impostiamo (se necessario) il nome del dispositivo con
"Assegna nome".

54. CONFIGURAZIONE DEI PARAMETRI DEL DISPOSITIVO SENECA

E anche possibile configurare direttamente I'0 del dispositivo senza alcun software esterno.
Per configurare il dispositivo fare click sull'lO in modo da far comparire i "Parametri dell'unita”:

[ Vista topologica |ch Vista di rete | Y Vista disposit

[ i) B (][] @t =]
L2 Tel Pastc indirizze Indirizzo @ Tipo. N* di aricolo Firmuware
- o o [ T Pwhev
o om ]
0 3 1601800
—
-
A0 3] [100% = —y— £ [
9 Proprieta  |Tiinformazioni | § Diagnostica
Generale | Varabile 0 | Costantidi sistema | Tesu

unita o

Set Digital Inputs Filter Detay [ms]

Set Digital Inputs Filter Delay [ms] /

et Digits! Inputs Filtes Delay
fms]: [0

St Al Digital Inputs NPNFNP

Set All Digital Inputs NPN/PNP.

Set Al Digital inputs NPNPHE: [PHF

Enable Digital Qutputs Fault Timeout

Enable Digital Outputs Fault Timeout
[ Ensiie Digital Qutputs Fault Traeout

Set Digital Outputs Fault Timeout [s]

Set Digital Outputs Fault Timeout [s]

sexoigiml oupue Favk

Al prossimo awvio il PLC inviera la configurazione voluta al dispositivo.
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5.5. PARAMETRI DI CONFIGURAZIONE DEL FILE GSDML

5.5.1. ZE-2AI-P | ZE-4DI-2Al-2DO-P

AIN Sample Time [ms]
Permette di impostare il tempo di campionamento degli ingressi analogici.

Il range di valori possibili varia da 10 ms a 300 ms a step di 1 ms.

Considerando che i canali in totale sono 2, il tempo di aggiornamento della misura di un singolo canale € il
doppio del tempo di campionamento impostato.

In funzione del tempo di campionamento impostato i tempi di aggiornamento della misura rilevati (con tempo di
aggiornamento del profinet 2ms) sono riportati nella tabella seguente:

La risoluzione del convertitore analogico digitale (ADC) dipende dal tempo di campionamento impostato, in
particolare:

Se il tempo di campionamento del canale & < 150 ms 'ADC & impostato con una risoluzione di 12 bit

Se tempo di campionamento del canale & >= 150 ms 'ADC & impostato con una risoluzione di 16 bit

AIN Setup

Input Type: Seleziona se il rispettivo ingresso € in modo tensione o corrente

Begin Scale [mV/uA]: inizio scala di misura, espresso in mV [0-30000 mV] o in uA [0-20000 uA]
End Scale [mV/uA]: fine scala di misura, espresso in mV [0-30000 mV] o in uA [0-20000 uA]

Begin Eng. Scale: Inizio scala ingegneristico, associato all'inizio scala di misura [-32768 - + 32767]
End Eng. Scale: Fine scala ingegneristico, associato all'inizio scala di misura [-32768 - + 32767]

Esempio:

Input Type = Current
Begin Scale = 4000 [uA]
End Scale = 20000 [uA]
Begin Eng. Scale =0
End Eng. Scale = 1000

La misura ingegneristica sara 0 con ingresso di 4 mA, sara 1000 con ingresso di 20 mA e seguira un andamento
lineare tra questi due estremi come esempio sara 500 con ingresso a 12 mA (50% della scala elettrica)
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DIN/DOUT Setup (SOLO MODELLO ZE-4DI-2AI-2DO-P)

DIN Input Type: Seleziona il tipo di ingresso digitale se PNP o NPN

DOUT Fail mode: Seleziona se attivare o no lo stato di fail in caso di timeout di comunicazione. Nel caso il PLC
non comunichi piu per il tempo di Timeout impostato allora le uscite digitali si portano nello stato di FAIL.
DOUT Fail Timeout [s]: permette di imposta il tempo Timeout della comunicazione in secondi trascorso il quale
le uscite vengono portate in stato di FAIL.

DOUT1/DOUT2 when in fail mode: Imposta lo stato che le uscite digitali devono avere in caso di FAIL.

5.5.2. ZE-SG3-P

A\ATTENZIONE!

DALLA REVISIONE FIRMWARE 1005 | PARAMETRI DEL DISPOSITIVO POSSONO ESSERE
CONFIGURATI ANCHE IN TEMPO REALE DAL PLC SOVRASCRIVENDO LA CONFIGURAZIONE
INIZIALE.

FUNCTION MODE
Permette di configurare il funzionamento di base del dispositivo, pud essere impostato in taratura di fabbrica
(factory calibration) oppure in Taratura con peso Campione (calibration with standard weight):

FACTORY CALIBRATION

Si utilizza quando ¢ disponibile una cella di carico con sensibilita dichiarata.

In questa modalita la taratura consiste solo nell'acquisire la tara direttamente sul campo con
una misura diretta. Nel caso non sia possibile acquisire la tara con una misura diretta (ad
esempio nel caso di un silos gia riempito) & possibile inserire manualmente il valore della tara
nell'unita di misura desiderata (kg, t, etc...).

CALIBRATION WITH STANDARD WEIGHT

Si utilizza quando & disponibile un peso campione (il piti possibile verso il fondo scala della cella
di carico).

In questa modalita la taratura consiste nellacquisire sia la tara che il peso campione
direttamente sul campo.

MEASURE TYPE
Permette di configurare il funzionamento del dispositivo tra:

BALANCE (UNIPOLAR)
Si utilizza quando si sta realizzando una bilancia in cui la cella di carico & solo compressa, in
questo caso si ha la massima risoluzione della misura di compressione.
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COMPRESSION AND TRACTION (BIPOLAR)

Si utilizza quando si sta realizzando un sistema di misura (tipicamente di forza) che pu6 sia
comprimere che estendere la cella di carico. In questo caso & possibile stabile anche il verso
della forza, se compressione la misura avra il segno +, se trazione avra il segno -. Caso tipico
di utilizzo & legare il verso della forza all'uscita analogica in modo, ad esempio, che 4 mA
corrispondano al massimo della forza di trazione e i 20 mA corrispondano al massimo della
forza di compressione (in questo caso la cella a riposo fornira 12 mA).

MEASURE UNIT
Imposta l'unita di misura per la pesata in g, Kg, t etc...

CELL SENSIBILITY
E il valore della sensibilita della cella espresso in mV/V dichiarato (nella maggior parte delle celle vale 2mV/V).

CELL FULL SCALE
E il valore del fondo scala della cella espresso nell'unita di misura selezionata.

STANDARD WEIGHT VALUE
Rappresenta il valore del peso campione che sara utilizzato nella taratura nel caso sia stata scelta la modalita
di funzionamento con peso campione (standard weight).

NOISE FILTER
Abilita o disabilita il filtraggio della misura.

FILTER LEVEL
Permette di impostare il livello di filtro della misura secondo la seguente tabella:

LIVELLO DI FILTRO TEMPO DI RISPOSTA
[ms]

2

6.7

13

30

50
250
850
ADVANCED Configurabile

DA B WIDN—~|O

Piu & alto il livello di filtro piu la misura di peso sara stabile ma lenta.
Nel caso si selezioni il livello di filtraggio avanzato (Advanced) la configurazione permettera di selezionare |
seguenti parametri:
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ADC SPEED Seleziona la velocita di acquisizione dell’ ADC da 4.7 Hz a 960 Hz

NOISE VARIATION E la variazione in punti ADC dovuta al solo rumore (rappresenta lincertezza di misura
dovuta al rumore) ovvero quanto ci aspettiamo che la misuri vari (I'unita di misura & in punti ADC grezzi).

FILTER RESPONSE SPEED
Rappresenta un parametro relativo alla velocita di risposta del filtro, pud variare da 0.001 (Risposta piu lenta) a
1 (Risposta piu veloce). Rappresenta la varianza del processo.

NET WEIGHT RESOLUTION
E la risoluzione con cui & rappresentato il valore della pesata netta, pud valere:

MASSIMA RISOLUZIONE
Rappresentera la pesata netta con la massima risoluzione possibile

MANUALE
Rappresentera la pesata netta con la risoluzione manuale (in unita ingegneristiche) impostata.

Ad esempio impostando 0.1 Kg si otterra che la pesata netta potra variare solo di multipli di
100g.

RISOLUZIONE AUTOMATICA

Rappresentera la pesata netta con una risoluzione calcolata di circa 20000 punti. Diversamente
dalla risoluzione Massima o Manuale questa impostazione agisce limitando anche il valore ADC
e, quindi, interessa tutte le misure.

/N\ATTENZIONE

Tenere presente che nella modalita “Taratura con Peso campione” utilizzando la “Risoluzione
Manuale” puo capitare che il corretto valore di peso campione non sia perfettamente rappresentabile:

Ad esempio si abbia:
Fondo scala della cella di 15000 g
Peso campione 14000 g
Risoluzione Manuale 1.5 g

Il valore del peso campione (14000 g) non é rappresentabile con la risoluzione a step di 1.5 ¢
(14000/1.5 g=9333.333 non & un valore intero) quindi sara rappresentato come: 9333*1.5 g =13999.5 g
Per evitare questo effetto utilizzare una risoluzione per cui il valore sia rappresentabile (ad esempio 1
g oppure 2 g).

SAMPLE PIECE WEIGHT
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Imposta il peso di un singolo pezzo in unita tecniche per la modalita. Impostando in questo registro il peso netto
di un singolo elemento, il convertitore sara in grado di indicare il numero di pezzi presenti nella bilancia
nell'apposito registro secondo la relazione:

Peso Netto
Peso Pezzo Campione

Nr Pezzi =

AUTOMATIC TARE TRACKER
Permette di abilitare 0 meno I'azzeramento automatico della tara.

ADC VALUE

Permette di impostare il numero di punti ADC entro il quale azzerare la tara in automatico.

Se dopo 5 secondi di condizione di pesata stabile il valore ADC del peso netto si discosta di meno di questo
valore allora viene acquisita una nuova tara.

DELTA WEIGHT
Variazione di peso che concorre alla definizione di “Stable Weight”

DELTA TIME [x100ms]
Variaizone di tempo che concorre alla definizione di “Stable Weight”

STABLE WEIGHT (Condizione di pesata stabile)
La condizione di pesata stabile serve ad indicare che la misura del peso netto é stabile se:

Il peso netto rimane entro il peso Apeso_netto nel tempo Atempo ovvero se la pendenza della curva
Apeso_netto |

tracciata dal peso netto é inferiore a
Atempo

Kg
MNet Weight

Delta Time

——

/

Veerra richiesto di inserire i valori di Delta Peso Netto (Delta Weight) (in unita ingegneristiche) e di Delta Tempo
(Delta Time) (in quanti 0.1 secondi).
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ANALOG OUTPUT WORKING MODE
Seleziona se l'uscita analogica é legata alla misura netta o comandabile da protocollo profinet io.

ANALOG OUTPUT TYPE
Seleziona se l'uscita analogica & in Tensione o Corrente

DIGITAL I/0 MODE
Configura gli I/O digitali del dispositivo come ingresso o uscita

FUNCTION
Configura il funzionamento nel caso I'l/O sia configurato come ingresso digitale:

ACQUIRE TARE

In questa modalita se si attiva I'ingresso digitale per un tempo superiore ai 3 secondi si acquisisce un
nuovo valore di tara (in RAM, quindi al riavvio viene persa). Equivale ad inviare il comando 49594
(decimale) nel registro command.

DIGITAL INPUT
L’ingresso & configurato come ingresso digitale il cui valore pud essere letto dall'opposito registro.

DIGITAL OUTPUT MODE
Nel caso di configurazione dell’ I/O come uscita digitale & possibile scegliere se questa debba essere configurata
come normalmente aperta (Normally Open) oppure come normalmente chiusa (Normally Close).

DIGITAL OUTPUT CONFIGURATION
Qui é possibile scegliere il comportamento dell'uscita digitale:
FULL SCALE CELL
L'uscita digitale si attiva nel caso la cella abbia raggiunto il fondoscala di misura.

THRESHOLD AND STABLE WEIGHT
In questa modalita I'uscita si attiva quando il peso netto raggiunge la soglia e la pesata € in condizione
di pesata stabile

STABLE WEIGHT
La condizione di pesata stabile serve ad indicare che la misura del peso netto € stabile se:

Il peso netto rimane entro il peso Apeso_netto nel tempo Atempo ovvero se la pendenza della curva

. <. . Apeso_netto
tracciata dal peso netto & inferiore a —pednere.
Atempo
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Keg

Met Weight

Delta Time

..... L } Delta Weight

STABLE WEIGHT
In questa modalita l'uscita si attiva quando se la pesata & in condizione di pesata stabile.

COMMANDABLE FROM PROFINET
In questa modalita I'uscita digitale & comandabile dal protocollo Profinet |O.

THRESHOLD WITH HYSTERESIS
In questa modalita l'uscita si attiva quando il peso netto raggiunge la soglia, il rientro dell'allarme avviene
quando il peso netto scende sotto il valore Soglia-Isteresi:

ALARM

Kg

THRESHOLD
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5.6.  DATII/O ZE-2AI-P | ZE-4DI-2Al-2DO-P

Definiamo le variabili del PLC direttamente nella "tabella delle variabili standard":

8 Siemens - C:\Users\Laboratorio_iot\Documents\Automation\Test_Prj\Test_Prj

Progetto  Modifica Visualizza Inserisci  Online  Strumenti  Tool Finestra 7

F (W] salveprogetto S M = 2 X D 5 MG I & collegaonline ¥ Interrompi collegamento online  fp [ I8 2€¢ — []]

Test _Prj » PLC_1[CPU 1212C DUDCDC] » Variabili PLC » Tabella delle variabili standard [36]

Dispositivi
& EEIEEEEEL.
Tabella delle variabili standard
~ ] Test Prj |~ Nome Tipe di dati Indirizzo Ritenz... Acces... |Scrivi... | Visibil... | Commento
B Aggiungi nuovo dispositive 1 <Aggiungi> Ell V] ] [v]
iy Dispositivi & Reti
~ (@ PLC_1 [CPU 1212C DC/DC/DC]

Y configurazione dispositivi
%) Online & Diagnostica
+ [ Blocchi di programma
» [4 Oggetti tecnologici
» @} Sorgenti esteme
~ [g Variabili PLC
5 Mostra tutte le variabili
B¢ Aggiungi nuova tabella delle variabili
% Tabella delle variabili standard [36]

v Ll Tipi di dati PLC
~ 34 Tabella di controllo e di forzamento | |
ﬁ Aggiungi nuova tabella di controllo

i Tabella di forzamento

Aggiungiamo ora le variabili relative all' 10, gli indirizzi sono riportati qui (ad esempio per il modello ZE-4DI-2Al-
2DO-P):

I Vista generale dispositivi ‘

'ﬂ' - | Modulo Telaio... Posto ... | Indirizzo | | Indirizzo @ | Tipo N= di articolo
¥ zeZaiddiZdop o o ZE-2AIM4DI-2DO-P ... ZE-2AI4DIZDO-P
P PNHO o 0x1 zelaiddi2dop
AlN EMG__1 o 1 1.4 AlM EMG.
DINIDOUT_1 0 2 5 1 DINIDOUT
o 3
o 4

Quindi:

| byte da I1 a 14 contengono gli ingressi analogici in formato ingegneristico (ovvero dopo la scalatura) (IW1 per
l'ingresso analogico 1 e IW3 per l'ingresso analogico 2)

Il byte 15 contiene lo stato dei 4 ingressi digitali, ovvero 15.0 il DIN1, 15.1 il DIN2, 15.2 il DIN3 etc...

Q1 contiene lo stato delle 2 uscite digitali, ovvero Q1.0 il DOUT1 e Q1.1 il DOUT2.

Definiamo nella tabella delle variabili standard i 2 ingressi analogici, i 4 ingressi digitali e le 2 uscite digitali:
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Tabella delle variabili standard
Mome Tipo di dati Indirizzo Ritenz... Acces.. Scrivi.. Visibil.. | Comment
| <l AN Ulnt LA ¥ M ¥
2 <m ANz Uint LIVIE [ ] [
3 @ DN Bool %I5.0 ¥ M [
4 4@ DINZ Bool %151 [ ] [
5 @ DIN3 Bool %52 ¥ M [
& <@ DINd Bool %53 [ ] [
7 <@  DOUTI Bool %Q1.0 ¥ [ [
8 4@ Doum Bool %011 [ [ [+
9 Aggiungi

Ora compiliamo, inviamo il progetto e andiamo online con il PLC.
Una volta online premiamo l'icona con gli occhiali per aggiornare lo stato delle variabili.

e
-
i
i
T
LILLL}

b AR/ Z

Indirizzo

L]
-
E—

Formato visualizz.. | Valore di controlle | Walore di comande &

Sotto la colonna "Valore di controllo" & possibile leggere in tempo reale il valore degli I/O.

Cormrmmer

Per comandare le uscite & necessario invece inserire "TRUE" o “FALSE” nella colonna "Valore di comando" e
poi premere l'icona con il lampo per comandare la scrittura. Si noti lo stato del led relativo all'uscita comandata.

Nella colonna "Valore di controllo" anche lo stato delle uscite viene letto in tempo reale.

MODELLO ZE-2AI-P

SLOT

NR BYTE

TIPO

INFO

AIN ENG

4

READ

Rappresenta le misure delle
due analogiche scalate in
unita ingegneristiche. | valori
della scala sono impostabili
tramite configurazione
hardware del Master Profinet
I0.

Byte[0][1] = Valore AIN1
Byte[2][3] = Valore AIN2

AIN
(opzionale)

READ

Rappresenta le misure delle
due analogiche in mV/uA
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Byte[0][1] = Valore AIN1
Byte[2][3] = Valore AIN2

DIAGNOSTIC 1 READ Permette di rilevare lo stato
(opziona[e) di anomalia relativo alle
misure analogiche.

L’interpretazione é da
effettuare a bit come segue:

bit .0 = NOT USED
bit .1 = AIN1 underflow
bit .2 = AINT overflow
bit .3 = AIN2 underflow
bit .4= AIN2 overflow
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MODELLO ZE-4DI-2AI-2DO-P

SLOT NR BYTE TIPO INFO

AIN ENG 4 READ Rappresenta le misure delle
due analogiche scalate in
unita  ingegneristiche. |
valori della scala sono
impostabili tramite
configurazione hardware del
Master Profinet 10.

Byte[0][1] = Valore AIN1
Byte[2][3] = Valore AIN2

DIN/DOUT 2 1BYTE READ | Rappresenta gli stati degli
1 BYTE WRITE | ingressi digitali e delle uscite
digitali.

READ:

bit.0 = DIN1
bit.1 = DIN2
bit.2 = DIN3
bit.3 = DIN4

WRITE:
bit.0 = DOUT1
bit .1=DOUT2

AIN 4 READ Rappresenta le misure delle
(opzionale) due analogiche in mV/uA

Byte[0][1] = Valore AIN1
Byte[2][3] = Valore AIN2

DIAGNOSTIC 1 READ Permette di rilevare lo stato
(opzionale) di anomalia relativo alle
misure analogiche.
L’intepretazione @ é da
effettuare a bit come segue:

bit .0 = NOT USED
bit .1 AIN1 underflow
bit .2 AIN1 overflow
bit .3 = AIN2 underflow
bit .4= AIN2 overflow
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5.7.  DATII/O ZE-SG3-P

Definiamo le variabili del PLC direttamente nella "tabella delle variabili standard":

T Siemens - C:\WUsers\Laboratorio_iot\Documents\AutomationiTest_Pri\Test_Prj

Progetto  Modifica Visualizza Inserisci  Online  Strumenti  Tool Finestra 7
(W] savaprogeno 5 M = (2 X D& @: 5 MG B} & collegaonline ¥ Interrompi collegamento online Sz [M [ 3 — ]|
Test_Prj » PLC_1 [CPU 1212C DGDTDC] » Variabili PLC » Tabella delle variabili standard [36]

= B2 8 =

Tabella delle variabili standard

w | Test_Prj [~] Nome Tipo di dati Indirizzo Ritenz_. | Acces | Scrivii  Visibil. | Commento
B Aggiungi nuovo dispositiva [ s —Aggiungi> B M ]
gy Dispositivi & Reti
~ i@ PLC_1 [CPU 1212C DCIDCIDC] /
Y configurazione dispositivi
%/ Online & Diagnostica

» [ Blocchi di pregramma

» [ Oggetti tecnologici

+ [ sorgenti esterne

~ | Variabili PLC
25 Mostra tutte le variabili
B’ Aggiungi nuova tabella delle variabili
8 Tabella delle variabili standard [36]

v [ Tipi di dati PLC
~ [ Tabella di controllo e di forzamento |
B¢ Aggiungi nuova tabells di controllo

F:d Tabella di forzamento

Aggiungiamo ora le variabili relative all' 10.

A\ATTENZIONE!

DALLA REVISIONE FIRMWARE 1005 | PARAMETRI DEL DISPOSITIVO POSSONO ESSERE
CONFIGURATI ANCHE IN TEMPO REALE DAL PLC SOVRASCRIVENDO LA CONFIGURAZIONE
INIZIALE.

Ad esempio di default si ha:

|E Vista topologica ||5§h Vista di rete "—[lf Vista dispositivi | Opzioni

J Vista generale dispositivi =

¥¢ .. Modulo Telaio... | Posto ... Indirizzo | |Indirizz... | Tipo = di articolo Fir... V|Cata|ogo
v zersgip ) ) ZEIRSG3-F Etheme... ZERSG3-F F. |[<ova= ||E| it

b FNHO 0x1 ze-rsg3p E Filtro Profilo: @

Weight (Integer)_1 6885 Weight (Integer} r:uMod |
- ulo

DIN/IDOUT_1 1 1 DINIDOUT = .
» L Analog Input Configuration
» (il ANALOG OUTPUT
» rjl Analog Output Configuration
» [ cvD
» [ DIAGN
» [ Digital 110 Cenfiguration
» EWE|ght (Float)
- p_[. Modulo di intestazione
[l zE/RSG3F Ethernet IO

=

[ ]
(==l === === ==
F= T - I I TR T SR SV ¥ ]

Quindi di default viene creato lo slot Weight (Integer).

SLOT “WEIGHT (INTEGER)”
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Questo slot contiene variabili in sola lettura:

SLOT WEIGHT OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Notes
(INTEGER) TYPE
NET WEIGHT 0-1-2-3 4 Byte Read Net Weight in integer
Signed format
Integer
GROSS WEIGHT 4-5-6-7 4 Byte Read Gross Weight in
Signed integer format
Integer
TARE WEIGHT 8-9-10-11 4 Byte Read Tare Weight in
Signed integer format
Integer
NUM. PIECES 12-13 2 Byte Read Pieces count number
Unsigned
ADC RAW 14-15-16-17 4 Byte Read 24 Bit ADC RAW
unsigned
Integer
SLOT DIN/DOUT

Lo slot DIN/DOUT contiene le variabili digitali relative agli ingressi DIN1 e DIN2 (in lettura) e le variabili DOUT1
e DOUT2 (in scrittura) relative alle uscite.

Attenzione! E possibile solo configurare un canale digitale come DIN o come DOUT:

SLOT DIN/DOUT  OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
TYPE
DIN1 0.0 BIT READ Digital Input 1 value
DIN2 0.1 BIT READ Digital Input 2 value
SLOT DIN/DOUT  OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
TYPE
DOUT1 0.0 BIT WRITE Digital Out 1 value
DOUT2 0.1 BIT WRITE Digital Out 2 value

E possibile aggiungere anche i seguenti slot opzionali:
Slot Analog Input Configuration

Sono variabili utilizzate per modificare in real time i parametri della configurazione della misura di peso:
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SLOT ANALOG OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
INPUT TYPE
CONFIGURATION
FUNCTION MODE 0 1 Byte Write “0” = Factory
Unsigned Calibration
“1” = Calibration with
standard weight
MEASURE TYPE 1 1 Byte Write “0” = Compression
Unsigned and traction (Bipolar)
“1” = Balance
(Unipolar)
MEASURE UNIT 2 1 Byte Write 0=Kg
Unsigned 1=¢
2=t
3=Ib
4=|
5=N
6 = bar
7 = atm
8 = other
CELL SENSIBILITY 3-4-5-6 4 Byte Write Cell Sensibility in
Floating [mVIV]
Point
CELL FULLSCALE 7-8-9-10 4 Byte Write Cell Full Scale
Floating
Point
STANDARD 11-12-13-14 4 Byte Write Standard Weight
WEIGHT VALUE Floating value
Point
NOISE FILTER 15 1 Byte Write “0” = disable
Unsigned “1” = enable
FILTER LEVEL 16 1 Byte Write “0"..6” = Filter Level
Unsigned “7” = Advanced
ADC SPEED 17 1 Byte Write ‘0" =960 Hz
Unsigned “1" =300 Hz
2" =150 Hz
“3"=100 Hz
‘4" =60 Hz
9"=12Hz
‘6" =4.7THz
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NOISE VARIATION 18-19-20-21 4 Byte Write ADC Points variation
Floating
Point
FILTER 22-23-24-25 4 Byte Write “0.01” = Max Slow
RESPONSE Floating Response
SPEED Point 1" = Max Fast
Response
NET WEIGHT 26 1 Byte Write “0” = Automatic
RESOLUTION Unsigned “1” = Manual
‘2" = Maximum
MANUAL 27-28-29-30 4 Byte Write Manual Resolution
RESOLUTION Floating Value
Point
SAMPLE PIECE 31-32-33-34 4 Byte Write Single Piece Weight
WEIGHT Floating
Point
AUTOMATIC TARE S 1 Byte Write “0” = disable
TRACKER Unsigned “1” = enable
ADC VALUE 36-37-38-39 4 Byte Write Tracker ADC Value
Unsigned
Integer
DELTA WEIGHT 40-41-42-43 4 Byte Write Stable condition
Floating Delta Weight
Point
DELTA TIME 44-45 2 Byte Write Stable condition
Unsigned Delta Time [x100ms]
Integer
SLOT ANALOG OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
INPUT TYPE
CONFIGURATION
CONFIGURATION 0-1 2 Byte Read “0” = configuration
APPLAYED Unsigned on-going
Integer “1” = configuration
applayed
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SLOT Analog Output (NON UTILIZZABILE SU MODELLO R-SG3-P)

E la variabile relativa alluscita analogica in tensione/corrente, accetta il valore in uA o mV

SLOT ANALOG OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
OUTPUT TYPE
Analog Output 0-1 2 Byte Write Usable only if the
Unsigned parameter “ANALOG
Integer OUTPUT WORKING

MODE” is configured
in “Commandable
from Profinet”

Output value in [mV]
from 0 to 10500 or
[uA] from 0 to 21000

SLOT Analog Output Configuration (NON UTILIZZABILE SU MODELLO R-SG3-P)

Sono variabili utilizzate per modificare in real time i parametri della configurazione dell'uscita analogica:

SLOT ANALOG OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
ouTPUT TYPE
CONFIGURATION
ANALOG OUTPUT 0 1 Byte Write “0” = Linked to
WORKING MODE Unsigned Weight %
Integer “1” = Commandable
from Profinet
ANALOG OUTPUT 1 1 Byte Write “0” =Output
TYPE Unsigned configured in voltage
Integer mode
“1” = Output
configured in current
mode
SLOT ANALOG OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
ouTPUT TYPE
CONFIGURATION
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CONFIGURATION 0-1 2 Byte Read “0” = configuration
APPLAYED Unsigned on-going
Integer “1” = configuration
applayed
SLOT CMD

Sono variabili che permettono di inviare comandi al dispositivo e di conoscere lo stato del comando.

SLOT ANALOG OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
OUTPUT TYPE
CONFIGURATION
COMMAND VALUE 0-1 2 Byte Write See Table below
Unsigned
Integer
COMMAND (DECIMAL) Values FUNCTION
0 No Command
43948 Reboot the device
49594 Acquires the tare in RAM (at reboot
is lost)
49914 Acquires the tare in Flash for the

calibration procedure in both
operating modes (factory calibration
and with sample weight)

50700 Acquires the sample weight value in
Flash for calibration with standard
weight
50773 Acquires the tare value from the
register MANUAL TARE
(only for the factory calibration mode)
49151 Reset the maximum net weight
45056 Reset the minimum net weight

Note that if you need to send the same command 2 or more times, you must first insert the “0”
command because the command are executed on change.
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SLOT ANALOG
OUTPUT
CONFIGURATION
COMMAND VALUE
(STATUS)

OFFSET (BYTE)

0-1

SLOT DIAGN
Contiene la variabile di diagnostica

sLoT OFFSET (BYTE)
DIAGNOSTIC

DIAGNOSTIC 0-1

DATA
TYPE

2 Byte
Unsigned
Integer

DATA
TYPE
2 Byte
Unsigned
Integer

Read/Write Values

Read “0” Command
executed
# “0” Command

Pending

Read/Write Values

BITOLSBITBit0=1
THRESHOLD AND
STABLE WEIGHT for
DIDO 1

Read

BIT 1
Bit 1 =1 FULL SCALE
CELL

BIT 2 (RO)
Bit 2 = 1 NET WEIGHT
<0

BIT 3 (RO)

Bit 3 =1 THRESHOLD
AND STABLE WEIGHT
for DIDO 2

BIT 4 (RO)
Bit 4 = 1 Stable weight

BIT 5-6 Not used

BIT 7 (RO)
Bit 7 = 1 Threshold with
hysteresis for DIDO 1

BIT 8 (RO)
Bit 8 = 1 automatic tare
tracker (if enabled)

BIT 9 (RO)
Bit 9 = 1 Threshold with
hysteresis for DIDO 2

BIT 10..15 Not used
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SLOT Digital I/0 Configuration
SLOT DIGITAL I/0O  OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
CONFIGURATION TYPE
DIGITAL 1 1/0 0 1 Byte Write “0” = Digital Input
MODE Unsigned Mode
“1” = Digital Output
Mode
DIGITAL 1 INPUT 1 1 Byte Write “0” = Acquire Tare
FUNCTION Unsigned “1” = Digital INput
DIGITAL 1 2 1 Byte Write “0” = Normally Open
OUTPUT MODE Unsigned “1” = Normally Close
DIGITAL 1 3 1 Byte Write “0” = Cell Full Scale
OUTPUT Unsigned “1” = Threshold and
CONFIGURATION Stable Weight
‘2" = Stable Weight
“3” = Commandable
from Profinet
“4” = Threshold with
hysteresis
DIGITAL 1 1/0 4-5-6-7 4 Byte Write Threshold Value
THRESHOLD Floating
OUTPUT Point
DIGITAL 1 1/0 8-9-10-11 4 Byte Write Hysteresis Value
HYSTERESIS Floating
OUTPUT Point
DIGITAL 2 1/0 12 1 Byte Write “0” = Digital Input
MODE Unsigned Mode
“1” = Digital Output
Mode
DIGITAL 2 1/0 13 1 Byte Write “0” = Acquire Tare
FUNCTION Unsigned “1” = Digital INput
DIGITAL 2 I/O 14 1 Byte Write “0” = Normally Open
OUTPUT MODE Unsigned “1” = Normally Close
DIGITAL 2 1/0 15 1 Byte Write “0” = Cell Full Scale
OUTPUT Unsigned “1” = Threshold and
CONFIGURATION Stable Weight

‘2" = Stable Weight
3" = Commandable
from Profinet
“4” = Threshold with
hysteresis
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DIGITAL 2 I/0 16-17-18-19 4 Byte Write Threshold Value
THRESHOLD Floating
OUTPUT Point
DIGITAL 2 /0 20-21-22-23 4 Byte Write Hysteresis Value
HYSTERESIS Floating
OUTPUT Point
SLOT DIGITAL I/0O  OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Values
CONFIGURATION TYPE
CONFIGURATION 0-1 2 Byte Read “0” = configuration
APPLAYED Unsigned on-going
Integer “1” = configuration
applayed
SLOT WEIGHT (FLOAT)
Riporta le variabili di misura di peso in formato floating point a 32 bit.
SLOT WEIGHT OFFSET (BYTE) DATA Read/Write Notes
(FLOAT) TYPE
NET WEIGHT 0-1-2-3 4 Byte Read Net Weight in float
Floating format
Point
GROSS WEIGHT 4-5-6-7 4 Byte Read Gross Weight in float
Floating format
Point
TARE WEIGHT 8-9-10-11 4 Byte Read Tare Weight in float
Floating format
Point
MAX Net Weight 12-13-14-15 4 Byte Read Max Net Weight from
Floating reboot or reset
Point command
MIN Net Weight 16-17-18-19 4 Byte Read Min Net Weight from
Floating reboot or reset
Point command
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5.8.

COMPILAZIONE ED INVIO DEL PROGETTO AL PLC SIEMENS

Ora che i dispositivi sono configurati, non resta che compilare ed inviare la configurazione al PLC.

E NECESSARIO EFFETTUARE SEMPRE UNA COMPILAZIONE HARDWARE COMPLETA PRIMA DI

/A\ATTENZIONE!

INVIARE UN PROGETTO AL DISPOSITIVO:

iy Dispositivi & Reti

g h PLC_1[CPY Sostituisci dispositive..

» !E& Dispositivi n

» 5% Impostazien Apri

» E rehnlali Apri nel nuove editor

» [g# Dati comnuni Apri bloccoltipo di dati PLC... F7

v [5]) Informazioni ¥ Taglia Crl+

» % Lingue & Ris| Elﬁ Copia Ctrl+C

v [& version con{ (5 Incolla Ctrl+v
» i@ Accessi online % Elimina Canc
» ﬁ Card Readerimeg Rinamina F2

o Vaialla vista topologica

EETJ Vaialla vista di rete
Coempila 4
Carica nel dispositiva 4
Carica backup del dispositive online

LA

Hardware e software (scltanto modifiche)}

Hardware (scltanto modifiche}

Hardware (compilazione completa)

SERIE ZE-P

ﬁ' Cellega cnline Crrl+k Software (soltanto modifiche)

;‘?‘ Interrompi collegamenta online Cerl+hd Software (compilazione completa)

g Cnline & Diagnostica Ctrl+D Software (resetta riserva di memoria}
., | 1 Hana

Prima di inviare il progetto al PLC viene chiesto di selezionare l'interfaccia ethernet e avviare la ricerca, al fine
di selezionare il PLC e premere "Carica".

Caricamento avanzato

Nodi di accesso configurati di "PLC_1"

Dispositive Tipo di dispositivo | Fosto c... | Tipo di interfa.. | Indirizzo Sottorete
PLC_1 CPU1212CDCID.. 1X1 FNI/IE 192.168.90.44 FNIE_1
—————1
\ Tipo di interfaccia PGIPC: ﬁ_PNl‘IE |'|
\ Interfaccia PGIPC: ﬁsmadcom NetLink (Th} Gigabit Ethernet |‘| @
Collegamento con l'interfaccialla sottorete: | PNIIE_1 |v| @
------ | [l®
Selezionare il sistema di destinazione: | Visualizza tutti i nodi compatibili =]
Dispositive Tipo di dispositivo | Tipo diinterfaccia | Indirizzo Dispositive di des...
ple_1 - 57-1200 FNIE 192.168.90.44 =
= = PNIIE Indirizzo di accesso =

[| LED lampeggia

—

Awvia ricerca

Informazioni sullo stato online: [ visualizza sola messagai di errare
1. Dispositivo accessibile trovato r16diddo
€ ricerca terminata_Sono stati trovati 1 nodi compatibili su 3 nodi accessibili

17 Richiamo informazioni sui dispositivi in corzo...

<)

€3 Scansione e richiesta informazioni concluse. E stato rilevato 1 problema.

\ Carica | | Annulla
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Una volta inviato il progetto portiamo in RUN il plc:

<5foglia progett

ompi collegamento online ﬂuh @] _XJ :l _U

* r16diBdo [R-1£5i-8D0 EtiRRUCRLE]

E andiamo On-Line cosi da verificare se vi sono errori:

tt  Toaol Finestra 7

aPLER
xi

Se tutto & corretto otterremo una icona verde a fianco del dispositivo Seneca:

Collega online §¥ Interrompi collegamento anline g2 (M x —

Dis positivi

T
=

* | ] Test_Prj 9 :
EF Agoiungi nuovo dispositive M
By Dispositivi & Reti
~ 1§ PLC_1 [CPU 1212C DC/DCIDC] e
I]T Configurazione dispositivi
3| Online & Diagnostica
» -5 Blocchi di programma [*]
» p_ga Oggetti tecnologici
4 Sorgenti esterne
» Lo Variabili PLC "]
» (gl Tipi di dati PLC
]
]
b
»

';,l Tabella di controllo e di forzamento
E Backup online

':.f Traces

[ Dati proxy dei dispaositivi

_W'i Informazioni sul programma

E] Elenchi di testi di segnalazione PLC

[ Moduli locali

[ Periferia decentrata

~ [id Dispositivi non raggruppati

~ [y I R Ethemet /0]

I]T Configurazione dispositivi
%/ Online & Diagnostica
o [F- [ Ethernet i0]
Il 1501800 _1

» =% Impostazioni Security

» 38 Funzioni oltre i limiti del PLC
» [g§ Dati comuni

]

Eﬂ] Informazieni sul documento

-

(4] 4

-

4

BE

» [ Lingue & Rizorse

» g Accessi online
P T ER—— [l
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6. ESEMPIO DI CREAZIONE DI UN PROGETTO CON PLC CODESYS

Creiamo un nuovo progetto standard:

.
Fle Mosfics Vimiz Progeto Complisione laines Dibug Took Fnmbe Guda  AuomationSenar

512

Nome  [senmatiion ;.n

Sonsore (G s aeratorn ot bocrrents

== s

6.1.1. INSERIMENTO DEL PLC CODESYS NEL PROGETTO

Configuriamo il PLC selezionandolo nell'albero di sinistra e poi sfogliando la rete:

@ Testproject - CODESYS
File Modifica Visualizza Progetto  Compilazione Inlines Debug Tools Finestre Guids Automation Server

BEE & o = % BExX i a3 3+ (1" | #¥ | Application [Device:Logica PLC] + €8 €, w W [[= === & |o W=

Dispasitivi > B X | (] Device x
=0 rest ~
[sfosiaiarete... ) Gateway - | Disposiivo -
Salva e ripristina /
File L ) o
" Gateway .
og
‘3 Softhotion General Axis Pool ~] [Lesor -]
9 e Impostazioni PLC Pddos
9 s lacalhost
M@ GPICs_A_B (GPI0s AB) Shell PLC Port:
‘2 onewire 1217
=2 Camera device Ueriogezh
€ <owx Diritti df accesso
Seleziona dispositivo X
Selezionare il percorso direte al controllo:
= #*. Gateway-1 :nme del A Sfoglia la rete
. ispositivo:
[l |raspberrypi[0301.A02] +-_ raspberrypi Wink
Indirizzo del
dispositivo:
0301.A02C
Driver blocco:
UDP
Fornitore del
sistema di
destinazi
35 - Smart
Software Solutions
GmbH
Nome del
sistema di
destinazi
\ CODESYS Control
for Raspberry Pi 5L
\\ v
sl

Ora il PLC & connesso al sistema:
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[sfoglalarete... | cateway «  Dispositvo -

Gateway
1P-address: Nome del dispostva:
localhost raspbemypi
Port: Indirizzo del disposiivo:
1217 0301.402C
Target ID:
0000 0010

Tipo disistemadi destinazione:
4102

Formitore del sistema di destinazions:
35- Smart Software Solutions GmbH

Versione del sistema di destinazione:
3.5.16.0

Ora che il PLC ¢ stato rilevato passiamo ad inserire una porta profinet su ethernet standard:
Tasto destro su device e "aggiungi dispositivo":

-y = - YR LD G M R MW MR R L B3 | APBRCIION [UENCE LOGRATLL] T Y S 3 W ML v =
@ Aggiungi dispositive X
v - # x| Dewie x
3 st cndesys profeec 00 = Nome. [Ethernet
covesys_proine =
2 Dever (CODESYS Contr o RaspberryR 8) | | ImPostazioni comusicazioni Shiglalareie.. GaEewal pone
= 8l ogearic p— ® Aggiungidispostiva O Aggioma dispasttes
= Application
[ em—— T S per o ricercn Rl-text Produttare:  <Tuts produttori> ~
19 puc_rs ) Home Produmore Versione  Descrizione:
s A;ﬁqmmtdmmmu File 5 @ aeda
Hanesk + BB acaniatore Ethemet
8) i prs Lo oo
"4 SoftMoton General Axis Pood & % EderCAT
W 1 Impostazion FLC o
.. 4 = Epemern
W®) PI0s_AB (GP10s A/8) SnellpLe ya putemsen
y AB 8 vodbus
| ey e g + ot
camer  profnerio
Dirit i secesso - B acatratore Etnernat
thernet 35 15150 Ethernet Link.
Dirit elativiafsimboli % Dipasitvo Profinet 10
* = Master Profinet 10
EC abjeats + 8 s
Elenen st
Sate
Informazione
= ategera [] O o

Poi aggiungiamo il Profinet IO Master:

.
Fle Modfca Veuskima Progems Compimone Inines Dbug Took Fnetw Guids  Automason Serer
NG E & - X M%5 # % N R W R G e (T | Applcation Device Lograble) - G CY , w K| Lo (M|
@ Adolunaldepose x
ot S| @ e x
oy z -
- R | Fres— stonran, | ol pore N
= B vogapic @ Agglungidispostve () O
Application
= Application =
satars s o
0 cesore e Salva e miprstne | Cuth ol
8] mcpRa (PR Produstare ersione Descrizicne:
= 8§ Comurazore d st e
PR pr—
8 ncms ™
@ Eperet Erarey
2 Softotan General impostanon ALC.
a1
3 o nanc
2 Frv
W@ GHi0s_a B (G908 AM)
S o frpp—
bk Siiing [E—
Eo—
Econar
fr—
s
Womaions
= o
A womer v Cormoer
Praattore: .St Sofmare Sotors b
Gruppi Master Profret 10
Vergoner3 51 10
Namers model | 3
Descrome:rfet 10 orkcer
Accodamenta deldipostis selezionats come whimn ks
Etbermet
r— 0 —y
by A99iungs i postg Chudi
< > Sunetra, Hien e #ivn nush. accacorentetin Albminfarmanonl
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Doppio click su Ethernet, impostiamo la porta Ethernet e l'indirizzo IP del PLC (nel nostro
192.168.90.44):

® Testproject’ - CODESYS

File Modifica Visualizza Progetto Compilszione Inlines Debug Tools Finestre Guida Automation Server
bed & PR R R (3| & | Application [Device: Logica PLC] - ©F
Dispositivi v i x (il Device [ PN_controller Ethernet X
= Fest >
= [ Device (CODESYS Control for Raspberry Pi SL) Generale Network interface  |ethd N
= 2 Logica PLC
=€} Application L Indirizzo 1P w2168 . 1.+
(D Gestore ibreria stato Maschera di sottorete | 255 . 255 . 255 . O

PLC_PRG {PRG)
= [ Cconfigurazione di attivita
=g MainTask
8 ric_rre
=& Profinet_CommunicationTask
&) PN_Contraller.CommCyde
& Profinet_IoTask
=[] Ethernet (Ethernet)
(@ P_controler tPMm\
"3 SoftMotion General Axis Pool
2 rc
2 s
H®) GPI0s_A_B (GPIOs AfB)
3 Onewire
= "3 Camera device
£ <iuoto>

Gatewaypredefinice | 0 . 0 . 0 . 0
Ethernet Device mapping If0
[] Adatta impostazioni del sistema opersiva

Ethernet Device IEC Objects

Informazione

Impostiamo anche il Range di indirizzi per la periferica Profinet, doppio click su PN_Controller:

@ Testproject™ - CODESYS

File Modifica Visualizza

Progetto  Compilazione  Inlinea  Debug  Tools Finestre  Guida  Automation Server
B E& o o b BEX MG (3 | B8 | Applicstion [Device: Logica PLC] - ©F X
Dispositii ~ & x| Devce ' PN_Controller x| ] Ethernet
SE Fest 2
= fj Device (CODESYS Control for Raspberry i SL) Generale Nome Stazione [controler |
= Bl Logica PLC .
= £} Application anoramica Parametro IP slave predefinito
i) Gestore lbreria Topologia Primo Indirizzo IP 192 . 168 . 90 . 2 | affpmm—
PLC_PRG (PRG)

= (8 configurazione di attiita
=& MainTask
& pc_pre
=g Profinet_CommunicationTask.
&) PN_Controller.CommCyce
& Profinet_[0Task
= [@ Ethernet (Ethernet) Log

Ultimo Indirizzo P [ 192 . 168 . 80 . 254
Media Redundancy Maschera di
Sottorete 255 . 255 . 255 . O
PNIO mapping 10 Gatevay
predefinito
PNIO IEC Objects
10 stato provider / consumatore

Arresto applicszione - Sostituireivalori

Aggiungi al mapping /0
% softMotion General Axs Pool suate
2 nc
a sp1
W@ cPI0s A B (GPI0s AFB)
2 Onevire
=8 Camera device
K <vuoto>

Dati porta

Informazione

N\

Port-001 StazionefPorta Peer ‘

Lunghezza del cavo \ -

caso usiamo
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6.1.2. INSTALLAZIONE DEL FILE GSDML

Ora al profinet master (controller) dobbiamo collegare il PROFINET |0 slave device Seneca.
Per prima cosa installiamo il file GSD dell'lO Seneca.

Selezioniamo Tools->Repository Dispositivi:

@' Test.project™ - CODESYS

Progette  Compilazione  Inlinea  Debug | Toels | Finestre Guida  Automation Server

File  Modifica  Visualizza
S HE S [ ()  Gestore pacchetti...
m Repository librerie..
Dispositivi ~ 1 X (1) Device x |ﬂj Repository dispositivi... |
=g Test - @ Repository stili di visualizzazio
= Device (CODESYS Control for Raspberry Pi SL) | Impostazioni comunicaz) H Repasitory delle licenze... -
= Ls PLC
E_l] :'?‘:pplhtbn Applicazioni H Gestore di licenze...
at
.
m Gestore libreria Salva e ripristina Scripting 3
PLC_PRG (PRG)
. Personalizza...
= @ Configurazione di attivita File 7
= @ MainTask pziont... Gate
& FLC_PRG Log Importazione ed esportazione cpzioni in corso...
= @ Profinet_CommunicationTask ©£] Device Reader...
I tazioni PLC
@ PN_Controller. CommCycle mpostazioni Update Raspberry Pi
@ Profinet_IOTask
=[] Ethernet [Ethemet) Shell PLC Port
[l Pr controller (PN-Contraller) 1217
Ora importiamo il file GSD selezionando Profinet IO Slave e poi Installa:
S Repository dispositivi X
- Modifica...

Posizione | System Repository
(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

Descrizioni dispositivi installat

[Stringa per una ricerca ful-text Froduttore: | <Tutt | produttori>

- Installa

Nome
* (@ varie
+- & Azionamenti Softiotion
= (@ bus di compo
BB Adattatore Ethernet
o Canbus
% €if CaNopen
@ Dispasitivi 10-Link
* 0% EthercaT
= Ethemetlp
#* {3} HomeaBuiding Automation
S 11938
- Modbus

dattatore Ethernet

## Dispositivo Profinet 10

% Master Profinet 10

% Siave Profinet 10
¥ ADAM-6100PN Compact TjO
¥ cIFx Profinet Device
(] codesys PicPN Device
¥ coDESYS Profinet Device
i eLes3t-0010v2.0

Produttore

Advantech Co., Ltd.

35 - Smart Software Solutons GmoH
35 - Smart Software Solutions GmbH
35 - Smart Software Solutions GmbH
Beckhoff

Versione

SW=V 12 1, HW=1
SW=V3.x, HW=2
SW=V10.0, HW=1
3.5.130

SW/=V1.00, HW=V1.00

Descrizione:

ADAM-6100PN 10 module

CODESYS PLC running as Profinet D1

Codesys PLC configured as a Profinet

CODESYS PLC running as Profinet De1

PROFINET 1/O device - EtherCAT slav v
>

Ora puntiamo alla cartella corretta e premiamo OK.
Codesys ora ha aggiunto il file GSD correttamente.

Chiudi

A questo punto possiamo fare uno scan della rete alla ricerca di dispositivi Slave (Device).
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Per prima cosa compiliamo il progetto e facciamo il login al PLC:

® Test.project” - CODESYS

Fie Modfics Vs Pregemo  Compilarione Infnes Debug  Tooks  Finesme  Guida  Automation Server

T YT I “@‘K“‘mnm“ LogiaPic] - —_— v
5 e I (g iirrs
=3 -
PR || rs— Stoalaein... | Gateway - Digostio -
= il usanc p—
= 0 Application i
9 e Saen s rpitina
8l R Ry
= @ Confguarone d atsvad File . S
7B Mook Gatowny hd
8 ne e ™
Prafinet_CommunicatonTask ooty i) v 30 AD2C] (ativa) ]
) pr_Controer. CommCyde || Smpastazion FLE [P-Address: Nome del disoosiv:
& Profret 0Task ccalest sent
- @ eherettbery Shetptc - Jopp—
8 P Contole (P Contrater) i ity
3 Softoton Gereral Axs Poot Vownt « v et
et m:
e anob o018
: = Dirt disecessn
b 8 o disstema i destmsmone:
W) oPice 5 GPice ) [R—— iz
3 Famitare del sistema & destinazione:
=3 Eu—emwz BEC Objects ‘Smart Software Solutians Smb
. Versionsdesstemad destneions
[, Hrith
souo
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6.1.3.

INSTALLAZIONE DELL'IO PROFINET SENECA

Ora che siamo collegati al PLC lanciamo lo scan per trovare i dispositivi:

@ Test project” - CODESYS

file Modfica Visualia Progefto Compilazione Inlfinea Debug Tools Finestre Guida Automation Server
b & b B @ X (405 44 05 a3 - (7 | 84 | Application Device: Logica PLC] - ©% ©¥ ) w ([
Dispositivi ~ 8 X || [f Device [ PN_Controller x [ [f] Ethenet |
=5 rest -
=43 ) Deviee [Connetts] (CODESYS Control for Raspbery P ), Genersle Nome Stazione  conroler
= B0 LogicaPLC .
- 1} Application [Arresto] enorsmica Parametro IP s lave predefirito
i) cestore tbreric T Primo Indiizzo P [152 . 163 . %0
PLC_PRG {PRG)
. Ultimo Indirizzo [ 152 . 163 . %0
= {8 Confourazione d attvits Media Redundan
or Meschera di
=G ManTask 255 . 255 . 255
& pLc_pre PNIO mapping /O Gragtjvifa‘:‘m T 0
= 5 & Profinet_CommunicationTask. o

8] PN_Controller.CommCyde.
& profinet 10Task
= £ (@) Ethemnet Ethernet)
5 [ Pr_controller (-Controli

PNIO [EC Objects

Log

2 SoftMotion General Axispeol | &b Tglia
S3 e B Copia
S % Incolla
M@ GP10s A B (GPIOs AJB) % Elimina
'3 Onenire
=% Camera device Refactoring
K <Vuoto> B Proprets

Aggiungi oggetto
£ Aggiungi cartela...

stato

Informazione

Trova dispositivi.

Acknowledge Disgnosis

s

Acknowledge Diagnosis Subtree

[=]

Modifica oggetto
Modifica oggetto con.
Modifica mapping /0

Importz i mapping dal file csv.

Esportai mapping nel file csv..

10 stato provider / consumatore:
Arresto applicazione > Sostituirei val
Aggiung ol mapping 1/0
Dati porta
Port-001 StazionefPorta Peer

Lunghezza del cavo

ssaggi — Errori O totali, 0 avvisofi, 6 messaggioji

- | 0errore(i) [ 0A

Descrizione

‘ aricare [applicazione

® Un Core Dump cresto in 07/06/2020 14:18:39 per ['applicazione ‘Application' & disporibih

Nella lista dei dispositivi selezioniamo IO Seneca e poi "Copia nel progetto":

Trova dispositivi

Dispositivi trovati

Nome dispositive

Tipo di dispositivo

Mome stazione  Numero d'ident.

= |r15di?>:lo | R-16D1-8D0 Ethemet 110 ri6digdo 16120000000 l
16DI1-8D0 16201000000
& lindirizzo lab-iot error: P address conflict
lindirizzo lab-iot error: P address conflict

yA—

I
(

1
1

[] Mostra diffgfenze rispetto al progetto

<
&M IP automatico <~ > Reset Lampeggio LED Deten{ ] Show only unnamed stations
Product: R-16DI-8DO (0x0001)
Vendor:  {0x057B)
Role: PNIO Device
Trova disposi Installazione delle descrizioni mancanti in corso..

Copia nel progetto Chiudi
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A questo punto abbiamo inserito il dispositivo nel progetto:

& Testproject” - CODESYS

File  Modifica Visualizza

EE=E &

Progetto

& B

Compilazione  Inlinea Debug Tools |

K b ds

Dispositivi - 1 x
=4l Test -
=3 m Device [Connetto] (CODESYS Contral for Raspberry Pi SL)
=81 Logica PLC
= I} Application [Arresto]
m Gestore libreria
PLC_PRG (PRG)
= @ Configurazione di attivita
= J@ MainTask
& PLC_PRG
o 5@ Profinet_CommunicationTask
@ PN_Controller, CommCyde
‘,}@ Profinet_IOTask
= Gm Ethernet (Ethernet)

= ¥l[ri5cisdo (R-16D1-800 Etherrettjo) |
[ ri6disdo_1 (16D1-8DGC)
¥4 & SoftMotion General Axis Pool
Lo Wi
2SI
“3H@ GPIOs_A_B (GPIOs AfB)
3% Onewire
=-¥3"% Camera device
: <Vuoto>

6.1.4. CONFIGURAZIONE DEI PARAMETRI DELL’IO SENECA

Se volessimo modificare i parametri di configurazione dell'lO € possibile impostarli da qui:

® Test.project - CODESYS.

Ele Modifica Visualizza Progetto Compilazione Inlines Debug ool Finestre Guida Automation Server
bBEd & LR R (3" | &) | Application [Device: LogicaPLC] - O O ) w 3
Dispositivi -2 x Device [@ Pn_controller [ Ethernet ¥ raedisdo (il r16digdo_1 x
=8 rest 2

s Generale

[ pevice [Connetto] (CODESYS Control for Raspberry PisL)
= Bl Logearic
= > Application [Esegui]
{80 cestore ibreria

Informazioni Modulo

PNIO Module mapping /0 Numero dident. 16%01000000.

PNIO Module IEC Objects Numero slot £
PLC_PRG (FRG)
= (B8 configurazione di attiits Stato Impos tazioni
=3 MainTask 2 Imposta tutti | valori standard @ egai tuttyfvalori s
8 ricpra Informazione
= 3 & Profinet_CommunicationTask Parametri Valore  Jf Tipo dati Valori const
) pn_Controler. CommCyce Set Digital Inputs Flter Delay [ms]
2 Profinet_I0Task Set Digital Inputs Filter Delay [ms] Unsigned1s  0..30
= [0 Etheret (Ethemet) Set Al Digital Inputs NPN/PHP:
B Pne_controller (P1v-Controller) Set All Digital Inputs NPR/PNP.
=} r16cizdo (R-1D1-800 Ethernet 1/0) Enable Digtal Outputs Fauit Tmeout
) risdisdo_1 (1601-800) Enzble Digitzl Outputs Fault Tmeout 0 Bt 0.1
3 Softhotion General Axis Pool Set Digital Outputs Fault Tmeout [5]
2 SetDigtal Outputs Feult Tmeaut (3| 0 Unsgnedis 0,653
2 1 Set Digital Output Fault States
H® GPIOs A B (GPIOs A) 0.1 0 sit 0.1
3 Onewire 00.2 ] Bit 0.1
= 3% Camera device 00.3 0 Bit 0.1
L cvuoto> D0.4 0 Bit 0.1
005 0 Bit 0.1
006 [} Bt 0.1
00.7 [} Bit 0.1
008 o Bit 0.1
Set Digital Output Normally Open/Close
0.1 [} Bt 0.1
00.2 [} Bit 0.1
003 o Bit 0.1
0.4 o Bit 0.1
00.5 [} Bt 0.1
00.6 [} Bit 0.1
00.7 o Bit 0.1
008 o Bit 0.1

Verifichiamo che tutto sia corretto compilando e mandando in RUN il PLC.
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Il PLC (Raspberry-pi) & abbastanza lento e non real time, di conseguenza non riesce a gestire il profinet alla
massima velocita per cui modifichiamo i valori impostando dei parametri di sicurezza:

® Testproject - CODESYS
Ele Modiics Yiales Progette Compilatione Inlines Debug Jools Figestre Guids  dutomsbon Server

HEE & B [ 5" | | Apphication [Devics LogicaPLC] = C5 €68 » -
Dasosti = % x| [ oexs | ool | Ememet riodmdo x| (| risdedo 1
= e -
7, 7] s (Connetic]) (ECDRSYS Conke or B sy Generle Nome Stazione 11500
= [ Logea i Station staius[0K
optiars
- 1 Appiication [Esegui]
[ p—— e
[8) ric_prs wRa)
= @8 Confiqurazone d atovita e - -
B e pre P10 mapaing U0 s .25 .2 . 0
= ¢ Profnet_CommuricatinTask —
&) Ph_Contreler ComnCyde PID TEC Obgects
¥ profinet 10Task
56 et E)
( Etemmet Ethernet) 5 1 Watchdog (ms) 512
= (8 P _Controler PHControler) .
P+l ik RasoLa00 ebwemec /o) nformazane Ragpona dRldumiane 4 v z
B r1s0d s (1s0100) —
"3 SoftMaton Gereral axs Pocl
B e
Clssse BT R Class 1 (Legacy)
3 w1 fLegacy)
W@ 7105 _A_B (GP10s AfB) Impostazion
3 oree i mposta i vaoristancird || arv@Leqoi i valer S ot vl
= O camera device
L Paameti  \alore  Tipodsti  Valor consentiti  Descriziane.
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6.1.5. LETTURA E SCRITTURA DELL’I0 SENECA DA CODESYS

Ora vediamo come € possibile leggere e scrivere |0 montato sul device Seneca.
Per scrivere e leggere lo stato dell'lO dobbiamo inserire qualche riga di codice sotto PRG.
Nel programma leggiamo gli ingressi dall'indirizzo %IW?2 e scriviamo nell'indirizzo %QB0 come si ricava da qui:

® Testproject - CODESVS

File Modifica Visualizza Progeto Compilazione Inlinea Debug Tools Finestre Guide Automation Server

hEE & LR =) [§" | # | Application [Device: Logica PLC] ~ &% £ > M| =
Dispositii ~ & x|| ([ visdiedo_1 x) [ Eheret | [ PN_convolr |4 risdsde | [ Devie PLCPRG B Mantask | Profinet Communica
=5 rest -
|pmumm;mwmvu Variabile Mapping  Canale Tipo Unita  Descrizione
L DI Channel 1..15 uINT
stato » InputsPS Enumeration of BYTE
L] DO Chanrel 1.8 UsINT
Informazione » Outputs Cs Enumeraton of BYTE

oller.CommCydle

16D1-800 Ethernet 1/0)
601

2 s
W@ GPIOs_A_B (GPI0s A/B)
‘8 onewire

Dichiariamo una variabile a 16 bit (Word) per i 16 ingressi e un byte per le 8 uscite.
Nel programma, invece, leggiamo gli ingressi da %IW2 e Scriviamo le uscite su %QBO:

@ Test project - CODESYS

Fle Modifica Visualizza Progetto  Compilazione Inlinea Debug  Tools

EN—=RE= AR =N ) R LR - %

Dispositivi - o x [ riedsdo_1 [ Device PLC_PRG X
=3 Test ~

VARIABLES DECLARATION

) pN_Controller CommCyde
& Profinet_I0Task
=[] Ethernet (Etherne
=) pn_Controller (PN-Contralier)
=4 r16diedo (R-16D1-800 Ethernet Ljo)|
) r16dsdo_t (1601-800)
" Softiotion General Axis Pool
% e
% s
H@ GPIOs_A B (GPIOs A/B)

———— rrocram

Passiamo in login e poi diamo start.
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Il valore degli ingressi lo leggiamo qui:

® Testproject - CODESYS
File Modifica Visuaizza Progetto Compilazione Inlines Debug Tools Finestre Guida  Automation Server

A E & - ~ 48 LS N O (B ime (T | Apphication [Device: LogicaPLC] + 5 O, m 5 o w
| Dposira v 8 X | rseados | Eemet | @ PN Covole | f) risoado | ) Dever [5] PLCPRG X | g3 Manmax | B FrofreiC
=3 st Bl  oevice Appeationpic_prG
- ?ﬂl szmmmwwwnm Espressione Tipo dati Volore Valore prepe
ll Logia et WoRD ¢ —
= {2 Application [Esegui] :‘.:;:ws BrTE 0
D Gesoce e
[E) e prs ey
= @ Configrasione di attvith
= G583 ManTask
&) ac Re
= 5§ profiner CommunicaonTask
&) PN_Controler.CommCycle:
£ Profinet_IOTask
= % [ Etremet (Ethemer) Jo Vartmpurs 5 F-vival o}
= [ Pr_Controller (N -Contraler) 2| o soBo ) ~varcutputa[ T FETURN
= % }3) - 160 R.-1501-8D0 Etherret 1/0)
@ rieasda_1 1s0r-800)
'3 Softmotion Genersl Asis Poal
W

mentre per scrivere le uscite basta impostare il valore del byte nella colonna "valore preparato”, ad esempio
scrivendo 255 decimale = 11111111 binario verranno portate ad 1 tutte le uscite:

neo | Debug | Tooks Finestre  Guida Automation Server

|5 son S > (98| w
o s MAIUSC 78
Ciela singela CTRLLFS == ) ridsds | [ Devie 5] PLCPRG x| i} ManTask g Profinet Com

Serivivalort CTRLAT7 | EEEED
Forza valori FT T

Annulla la forzatura pertutt valori ALTeFT
= Commuts medsiiti contrello diflusso

Core Dump B

Modalita Visusiizza

|

E quindi con "Scrivi valori" tutte le uscite si attivano correttamente.
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7.  TARATURA DELLA CELLA DI CARICO (SOLO MODELLO ZE-SG3-P)

La taratura della cella di carico pud avvenire tramite il webserver del dispositivo o tramite l'invio di comandi al
registro COMMAND tramite profinet.

Esistono due modalita di taratura della cella: tramite parametri di fabbrica e tramite peso campione.

Nella taratura con parametri di fabbrica & necessario acquisire solo il valore della tara in modo che il dispositivo
fornisca il peso netto. Per la taratura con peso campione & necessario acquisire la tara, e acquisire il peso
campione (avendo cura anche di inserirne il valore in unita tecniche).

7.1. TARATURA DELLA CELLA DI CARICO ATTRAVERSO IL WEBSEVER

A\ATTENZIONE!

PER PROCEDERE ALLA CALIBRAZIONE DELLA CELLA ATTRAVERSO IL WEBSERVER E
NECESSARIO AVER IMPOSTATO PRECEDENTEMETE | PARAMETRI DELLA CELLA DAL FILE GSDML.

Per effettuare la taratura della cella di carico attraverso il webserver accedere alla sezione “TEST AND LOAD
CELL CALIBRATION".

A seconda delle due modalita scelte tra taratura di fabbrica 0 con peso campione sara possibile procedere
secondo la modalita scelta:

<ail&l) TEST AND LOAD CELL CALIBRATION PAGE:
-

Selipd VALUE UNIT MEASURE
Testand  TEST WITH FUNCTION MODE: FACTORY CALIBRATION
Load Cell ADC RAW FILTERED 838
NETWEIGHT  -59216.91408 Ial
Caibraill GROSSWEIGHT ~ -98330.58084 Tal

Update P/ PIECE COUNT
MAXNETWEIGHT  39340.05078 Ial

uratiy) MINNETWEIGHT  -39250.78908 Ial
STATUS REGISTER
. FULLSCALE CELL
. STABLE WEIGHT
. NEGATIVE WEIGHT
. DIGITAL INPUT 1
. DIGITAL INPUT 2
AT e R
LOAD CELL CALIBRATION
ALUE
FUNCTION MODE: FACTORY CALIBRATION
TARE ACQUISITION FROM FIELD
R
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7.1.1. TARTURA CELLA CON PARAMETRI DI FABBRICA TRAMITE WEBSERVER

Nella taratura cella con parametri di fabbrica non occorre utilizzare un peso campione poiché si fa riferimento ai
parametri acquisiti in fabbrica.
| dati necessari sono:

-La Sensibilita della cella
-l Fondo Scala della cella

Per la procedura di taratura della cella &€ necessario acquisire la tara.
La tara puo essere inserita manualmente in unita tecniche (nel caso la si conosca) oppure € possibile acquisirla
dal campo.

7.1.1.1. ACQUISIZIONE DELLA TARA DAL CAMPO TRAMITE WEBSERVER

1) Entrare nella pagina del webserver “Test and Load Cell Calibration”

)

2) Riporre la tara sulla cella
3) Attendere la stabilizzazione della misura
4) Premere il pulsante “TARE ACQUISITION (FLASH)”

LOAD CELL CALIBRATION

VALUE
FUNCTION MODE: FACTORY CALIBRATION
TARE ACQUISITION [FROM FIELD v|
TARE ACQUISITION{FLASH) |_
—
71.1.2, INSERIMENTO MANUALE DELLA TARA MANUALE TRAMITE WEBSERVER

Non sempre € possibile acquisire il valore della tara dal campo (per esempio nel caso di silos gia pieni), in
questi casi € possibile introdurre il peso della tara in unita tecniche.

LOAD CELL CALIBRATION

VALUE

FUNCTION MODE: FACTORY CALIBRATION
TARE ACQUISITION |MANUAL INSERTION ~ |

TARE VALUE [g] 50.00000 |
| SET MANUAL TARE (FLASH) r’/ /'

Per acquisire il valore della tara premere il pulsante “SET MANUAL TARE (FLASH)".
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7.1.2.

TARATURA CELLA CON UN PESO CAMPIONE TRAMITE WEBSERVER

Nella taratura cella con un peso campione & necessario disporre:

-Della Sensibilita della cella
-Del Fondo Scala della cella
-Di Un Peso campione (in modo che Peso campione + Tara siano il piu possibile vicini al fondoscala della cella)

W N —

)
)
)
)

~

7.2.

Entrare nella pagina del webserver “Test and Load Cell Calibration”
Riporre la tara sulla cella

Attendere la stabilizzazione della misura

Premere il pulsante “TARE ACQUISITION (FLASH)”

LOAD CELL CALIBRATION

%]
©

FUNCTION MODE: CALIERATION WITH STANDARD WEIGHT
/ )

| TARE ACQ UISITIDN(FLASHﬂ | STANDARD WEIGHTACQUISITION(FLASHﬂ

Riporre la Tara + Peso Campione
Attendere |a stabilizzazione della misura
Premere il pulsante “STANDARD WEIGHT ACQUISITION (FLASH)”

TARATURA DELLA CELLA DI CARICO VIA PROFINET

Il dispositivo mette a disposizione un registro “COMMAND” che permette I'invio di comandi dal PLC.

Per la taratura della cella di carico la procedura cambia a seconda del tipo di modalita di funzionamento che &
stata scelta nella configurazione.

La configurazione del dispositivo (e della cella) pud avvenire in tempo reale.

7.21.

TARATURA DELLA CELLA CON PARAMETRI DI FABBRICA VIA PROFINET

Nella taratura cella con parametri di fabbrica non occorre utilizzare un peso campione poiché si fa riferimento ai
parametri acquisiti in fabbrica.
| dati necessari sono:

-La Sensibilita della cella
-ll Fondo Scala della cella
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La tara puo essere inserita manualmente in unita tecniche (nel caso la si conosca) oppure € possibile acquisirla
dal campo.

7.2.1.1. TARATURA DELLA CELLA CON PARAMETRI DI FABBRICA E TARA ACQUISITA DAL CAMPO
VIA PROFINET

—_

) Posizionare la tara sulla cella di carico

) Attendere la stabilizzazione della misura

) Scrivere nella variabile COMMAND il valore decimale 49914
)

)

AW PN

Il dispositivo salva il nuovo valore di tara in flash
La cella di carico e tarata

(9]

7.2.1.2. INSERIMENTO MANUALE DELLA TARA MANUALE TRAMITE PROFINET

Non sempre € possibile acquisire il valore della tara dal campo (per esempio nel caso di silos gia pieni), in
questi casi € possibile introdurre il peso della tara in unita tecniche.

Nel file GSDML ¢ presente il campo Use Manual Tare e poi Tare Value su cui inserire il valore della tara in
unita tecniche.

Inviando il comando: 50773 (decimale) nel registro COMMAND la tara manuale viene acquisita.

7.2.2. TARTURA DELLA CELLA CON UN PESO CAMPIONE TRAMITE PROFINET
Nella taratura cella con un peso campione i dati necessari sono:

-La Sensibilita della cella

-l Fondo Scala della cella

-l valore (in unita tecniche) del peso campione che si utilizzera

Inoltre € necessario disporre di un Peso campione (in modo che Peso campione + Tara siano il piu possibile
vicini al fondoscala della cella)

—_

) Posizionare la tara sulla cella di carico

) Attendere la stabilizzazione della misura

) Scrivere nella variabile COMMAND il valore decimale 49914
) Il dispositivo salva il nuovo valore di tara in flash

) Posizionare il peso campione sulla cella di carico
)

)

)

)

o O A W N

Attendere la stabilizzazione della misura

Scrivere nella variabile COMMAND il valore decimale 50700
Il dispositivo salva il nuovo valore di peso campione in flash
La cella di carico é tarata

© 00 N
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8. RICERCA E MODIFICA DELL'IP DEL DISPOSITIVO CON SENECA DISCOVERY
TOOL

E possibile ottenere l'indirizzo IP che & stato impostato anche utilizzando anche il tool "Seneca Discovery".

Il software pud essere scaricato da:

https://www.seneca.it/en/linee-di-prodotto/software/easy/sdd

Premendo il pulsante “search” si avvia la ricerca di tutti i device Seneca presenti nella rete anche se con indirizzi
ip non compatibili con la configurazione attuale del PC:

192.168.85.69 STATIC 0050 2ms Cloud BOX TEDD.200 oK
19216884155  STATIC 00:22 2ms Cloud BOX a T80 oK

19216885103 STATIC caF Ims Z-pass2 3800250 oK [assign]

&3 Seneca Device Discovery - rev. 2,141 _ o w
e
Deevices found
= [ Maode AL Ping N Hostname Firrrraane CRC  Commabnds
6B 1921688695  DHCP OCATCSFINIG2  2ms R-1604-800 1921688595  997.1014 ok [Assign]
@ 19216890199  STATIC [¥:H Ditferent Subnet  Z-KEY 192.168.90.199 1260 oK m
@ weisesss  sTATC CEFY 4ms Z-KEY 1190 ok [assign
@ 19216885106  STATIC B 4 ms Z-PASS2-5 2540.343 oK @
G0  o2iessstss  sTamC 00:22 2ms Cloud BOX 7800112 oK
@ 192.168.85198  STATIC [¥:H 2ms Z-PASS2-5 20940315 oK 'AH
@ weisasanz  sTATC CEFY Zms Z-TWs4 2640331 ok [assign
@ 192.1658.85.7 STATIC B 2ms Z-PASS2 3500.240 oK @
@0 o2ssssao0  sTamC B 3ms Z-TW4 2640220 oK
@
@
@
i)

192.168.100.101  DHCP CBFD Different Subnet  T-PASS2 192168100101 3800.240 ok [Assign

Fourd 14 devices

| Search
E ora possibile cambiare I'indirizzo tramite la pressione del pulsante “Assign”:
Assign IP n
IP
] Static IP 192.168.86.95
Metrnask Gateway
255.255.255.0 192.168.86.1
www.seneca.t



https://www.seneca.it/en/linee-di-prodotto/software/easy/sdd
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Il software funziona sul layer 2 e non & quindi necessario avere una configurazione ethernet compatibile con il
dispositivo che si sta cercando.

A\ATTENZIONE!

AL PRIMO UTILIZZO IL DISPOSITIVO NON HA IMPOSTATO UN INDIRIZZO IP (0.0.0.0). IN QUESTA
SITUAZIONE NON SARA’ POSSIBILE RICERCARE IL DISPOSITIVO CON IL SOFTWARE SENECA
DISCOVERY TOOL
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9.  AGGIORNAMENTO DEL FIRMWARE

L’aggiornamento del firmware pud essere eseguito tramite il webserver nell'apposita sezione.

A\ ATTENZIONE!

PRIMA DI INIZIARE L’AGGIORNAMENTO FIRMWARE SCOLLEGARE IL DISPOSITIVO DALLA RETE
PROFINET

/A\ATTENZIONE!

PER NON DANNEGGIARE IL DISPOSITIVO NON TOGLIERE ALIMENTAZIONE DURANTE
L’OPERAZIONE DI AGGIORNAMENTO DEL FIRMWARE.

A\ ATTENZIONE!

ALCUNI MODELLI VENGONO FORNITI SENZA UN INDIRIZZO IP (0.0.0.0).
PER IMPOSTARE UN INDIRIZZO IP (AD ESEMPIO PER ACCEDERE AL WEBSERVER O PER
CONNETTERSI AL TOOL SENECA DISCOVERY DEVICE) UTILIZZARE L’AMBIENTE PROFINET DI
CONFIGURAZIONE OPPURE FORZARE L'INDIRIZZO 192.168.90.101 CON L’APPOSITO DIP SWITCH
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